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WYMAGANIA OGOLNE



00.0 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robét liniowych kanalizacji sanitarne;,
grawitacyjnej i ci$nieniowej, sieci wodociagowej i technologii dla wsi aglomeracja
Samborowo gmina Ostroda.

1.2. Zakres stosowanie ST.

Kanalizacja sanitarna grawitacyjna i ci$nieniowa, sieci wodociagowe i technologia
oczyszczalni $ciekéw dla wsi aglomeracja Samborowo gmina Ostroda.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne zwigzane
z budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, ciSnieniowej 1 sieci wodociagowe;.

1.4. OKreslenia podstawowe.

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.

1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.

1.4.10.

Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych.

InZynier — osoba powolana przez Zamawiajacego do dzialania jako inzynier lub
inspektor nadzoru w niniejszym kontrakcie.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami 1 wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonanych robét.
Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacja techniczna, zaakceptowane przez
InZzyniera.

Niweleta — wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie w ptaszczyznie
pionowego przekroju w osi kanalizacji.

Polecenia Inzyniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem
dokumentacji projektowe;.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem
robot.

Kosztorys ofertowy— wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w
kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.




Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich

zgodno$¢ z dokumentacja projektowa ST 1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.3.

1.5.4.

Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw gtownych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej 1 dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych
mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bgdzie zawiera¢ rysunki, obliczenia 1
dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegdétowych warunkach umowy,
uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa:

- Zamawiajacego
- sporzadzona przez Wykonawce

Zgodnos¢ robot 7 dokumentacjq projektowq i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow
obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach
umowy’.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w
dokumentach kontaktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié
Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian 1 poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaroOw wazniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bgda zgodne z
dokumentacja projektowa 1 ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za
warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i1 elementéw budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z
dokumentacja projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢
elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a roboty
rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod
ruchem”).



b)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.
W zaleznos$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwatl wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilo$ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktoérych
tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane
przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robét, wygody
spotecznosci 1 innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach 1 ilo$ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawceg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

a)
b)

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot

wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig¢ do
przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wlasnosci
spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.



Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a)

b)
c)

1.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwo$cia powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bgdzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotlanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate
techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po
zakonczeniu robot ich szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od
odpowiednich wtadz bgdacych wihascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie
rezerwg czasowq dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie




1.5.9.

1.5.10.

1.5.11.

1.5.12.

powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentacjach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Ograniczenie obcigZen osi pojazdow.

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia
na o$ przy transporcie materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on
wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bgda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obre¢bie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadal za napraweg wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie
umownej.

Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie
materiaty 1 urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty
zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca begdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej
elementy byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inzyniera powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez
wladze centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w
jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w petni
odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie
informowac¢ Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.




2.

2.1.

2.2

2.3.

MATERIALY.

Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw 1 odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speiniaja wymagania
ST w czasie postepu robot.

Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych
wladz na pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wtaczajac w
to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentacja zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych 1
jakosciowych materialow z jakiegokolwiek Zrddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc
pozyskania piasku i zwiru beda formowane w hatdy 1 wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bg¢da wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie
prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialtow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materiatdéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci.
Wiynik tych kontroli b¢dzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni, beda

zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,
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2.5.

2.6.

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do
realizacji umowy.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli
Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te,
dla ktoérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i1 nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
beda one potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaly swoja jakos¢ 1 whasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez
InZzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonanie robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
uzycia sprz¢tu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacjg przed uzyciem sprz¢tu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktére nie wptyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci
przewozonych materialow.

Liczba §rodkdw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera,
w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatdéw 1 wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1
wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi w pismie
przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier,
poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatoéw 1 robot,
rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci.

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
InZzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.0,

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) cze$¢ ogdlng opisujaca:

- organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposoéb prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowo$¢ wykonania
poszczeg6lnych elementow robot,

- system (sposob 1 procedur¢) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscia
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli,

- sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiarow,

b) czg$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i
zatadunku materiatow, kruszyw itp.,

- sposoOb zabezpieczenia 1 ochrony fadunkow przez utrata ich wlasciwosci w
czasie transportu,

- sposob i1 procedurg pomiarow i1 badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow 1 wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

- sposéb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiagnac¢ zatozona jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan
materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej 1 ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okre§lone w
ST, normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslony,
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Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzg¢t badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidlowo
wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca.

Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bgdzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materialow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usunig¢te lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera b¢da odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przez Inzyniera.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania
wymaganego w ST stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi
InZyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakoSci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
Badania prowadzone przez Inzyniera.

Dla celow kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich
wytwarzania zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawcg, bgdzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

InZynier moze pobiera¢ probki materiatdéw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan
albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow
1 robot z dokumentacja projektowa 1 ST. W takim przypadku catkowite koszty
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powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez
Wykonawcg.
6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych,

2. Deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 1 ktore
spelniaja wymogi ST.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane
przez ST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez
niego. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
InZynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym
obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce¢ w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢
za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda
dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty 1 inne dokumenty beda
oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy 1 Inzyniera.

Do dziennika budowy nalely wpisywacé w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgceia i zakonczenia poszczego6lnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i
przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
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- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych odbiordw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot
podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z
warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczeg6élnych elementéw budowli z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika
budowy beda przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektant do dziennika budowy obliguje InZyniera do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak stronag umowy i1 nie ma uprawnien
do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie
faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot
przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o
jakos$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3)
nast¢pujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokotly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie,
(5) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera 1
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot
zgodnie z dokumentacja projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZyniera o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w
kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czg¢stos$cia wymagana do
celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

Zasady okreslania ilosci robdt i materialow.
Dtugosci i1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi
beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.
Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda
wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.
Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i1 sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru
robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli
urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawceg utrzymywane w
dobrym stanie, w caty okresie trwania robot.
Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace
odno$nym wymaganiom ST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w
sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.
Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym
odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w
robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie
braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiardow, ktdérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

ODBIOR ROBOT

. Rodzaje odbiorow robot.

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cz¢sciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci 1 jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogo6lnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie podzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami.

Odbior czesciowy.

Odbidr czg$ciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czgsci
robot. Odbioru czgsciowego dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.
Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
robdt w odniesieniu do ilosci, jakos$ci 1 wartosSci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie InZyniera.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca



17

roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sig z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych
robot w poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j
dokumentacja projektowa i1 ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyje¢tych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot
jest protokodt odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé
nastgpujace dokumenty.

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupeltniajace lub zamienne,

3. dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty)

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
zgodnie z ST,

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na
przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz
protokoty odbioru 1 przekazania tych robdt wiascicielom urzadzen,

7. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

8. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowanie
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny.
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Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych
z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w
okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

PODSTAWA PELATNOSCI.
Ustalenia ogolne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce
za jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie okreslone dla tej roboty w ST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6dt beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Warunki umowy i wymagania ogdlne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6élnych
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
niewyszczeg6lnione w kosztorysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o§wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i §wiatel,
(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatow 1 oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 01
PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI
GRAWITACYJNEJ
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ST-01 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI GRAWITACYJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z budowa kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem kanalizacji sanitarnej wsi aglomeracji Samborowo.
Zakres robot, rodzaje 1 ilosci podane sa w kosztorysie ofertowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.1. Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do
odprowadzania sciekow bytowo-komunalnych.

1.4.2. Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania
sciekow.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekdw bytowo-
komunalnych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia budynku z siecia kanalizacji
sanitarne;j.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania $ciekdw, z co najmniej
dwoch kanatow bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtowny - kanat przeznaczony do zbierania $ciekow z kanatéw oraz
kanatéw zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanal zamknigty o wysoko$ci wewngtrznej mniejsze;j
niz 1,0 m.

1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamknigty o wysoko$ci wewngtrznej rownej lub
wigkszej niz 1,0 m.
1.4.3. Urzqdzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidlowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na
zatamaniach osi kanalu w planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach
prostych.

1.4.3.3. Studzienka polaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do faczenia,
co najmniej dwoch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.
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1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca
dodatkowy przewdd pionowy umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii $ciekow,
sptywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego do nizej potozonego kanatu
odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwtazowa - §lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem
bez otworu wlazowego, spelniajaca funkcje studzienki potaczeniowe;j.

1.4.3.6. Przepompownia $ciekow - obiekt budowlany wyposazony w zespoty pompowe,
instalacje i pomocnicze urzadzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania
sciekOwW z poziomu nizszego na wWyzszy.

1.4.4. Elementy studzienek

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza czg¢$¢ studzienki lub komory przeznaczona do
czynnosci eksploatacyjnych. Wysoko$¢ komory roboczej jest to odleglos¢ pomiedzy
rzedna dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory,
a rzedna spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi,
przeznaczony do zej$cia obstugi do komory robocze;.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore¢ robocza.

1.4.4.4. Wlaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen
kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu
w nim $ciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigdzy kineta
a $ciang komory robocze;j.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rury kanalowe

2.2.1. Rury z polipropylenu PP .

— Rury kielichowe lub z tacznikiem na uszczelkg wargowa z tworzywa PP - O
200 mm, dwuscienne, karbowane, klasy T, stosowane do budowy gltéwnego
kolektora.

— Rury kielichowe lub z tacznikiem na uszczelke wargowa tworzywa z PP O
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160 mm, dwuscienne, karbowane, klasy T, stosowane do budowy
przykanalikow.

2.2.2. Rury stalowe ochronne i przeciskowe

- Rury stalowe czarne wg PN/H-74219, faczenie przez spawanie
2.3. Studzienki kanalizacyjne
Studzienki nalezy wykona¢ z krggoéw zelbetowych & 1,20 m oraz z PEHD O
0,630 m z teleskopowym mocowaniem wtazu zgodnie z aprobata ITB lub podobnej
klasy. Studzienki wykona¢ zgodnie z norma PN-92/B-10729.

2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzienki @ 1,20 (powyzej wejscia kanaléw) powinna by¢
wykonana z:
— kregow zelbetowych odpowiadajacych wymaganiom BN-86/8971-08,
— muru cegly kanalizacyjnej odpowiadajacej wymaganiom PN-B-12037.

Komora robocza ponizej wej$cia kanatdéw powinna by¢ wykonana jako monolit
z betonu hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadajacego wymaganiom
BN-62/6738-03, 04, 07 lub alternatywnie z cegly kanalizacyjne;.

2.3.2. Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje si¢ jako monolit z betonu hydrotechnicznego o
wiasciwosciach podanych w pkt 2.3.1.

2.3.3. Wlazy kanalowe

Wtazy kanatowe nalezy wykonywac jako:

— wlazy z zeliwa sferoidalnego okragle o przeswicie 600 mm klasy D400, wysoko$¢
korpusu 150mm , wg PN-93/H-74124 (EN124).

2.3.4. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086.
2.4. Beton

Beton hydrotechniczny B-10, B-15, B-20, B-30.powinien odpowiada¢
wymaganiom BN-62/6738-07.
2.5. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.
2.6. Sktadowanie materiatow

2.6.1. Rury kanatowe z PP.

Magazynowane rury z PP powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym
dziataniem promieni stonecznych temperatura wyzsza niz 40° C i opadami
atmosferycznymi. Dhuzsze sktadowanie powinno odbywac si¢ w pomieszczeniach
zamknigtych lub zadaszonych. Rur nie wolno nakrywaé uniemozliwiajac
przewietrzanie. Rury z winny by¢ sktadowane tak dtugo jak to mozliwe w oryginalnym
opakowaniu (wiazkach). Powierzchnia sktadowania powinna by¢ ptaska, wolna od
kamieni i ostrych przedmiotéw. Wiazki mozna sktadowac po trzy jedna na drugiej, lecz
nie wyzej niz 2 m wysokosci w taki sposdb, aby ramka wiazki wyzszej spoczywata na
ramce wiazki nizszej. Gdy rury sktadowane sa (po rozpakowaniu) w stertach nalezy
zastosowac boczne wsporniki, najlepiej drewniane lub wylozone drewnem w
maksymalnych odstgpach, co 1,5 m. Gdy nie jest mozliwe podparcie rur na catej
dhugosci, to spodnia warstwa rur winna spoczywac na drewnianych tatach o szerokosci
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minimum 50mm o takiej wysokosci, aby kielichy rur nie lezaty na ziemi. Rozstaw
podpér nie wigkszy niz 2 m.

Rury o réznych $rednicach i grubosciach powinny by¢ sktadowane oddzielnie,
a gdy nie jest to mozliwe, rury o najgrubszej §ciance winny znajdowac si¢ na spodzie.
W stercie nie powinno znajdowac si¢ wigcej niz 7 warstw, a takze nie wyzej niz 1,5 m.

Rury powinny mie¢ na obu koncach zaslepki, ktore powinny by¢ zdjgte
dopiero bezposrednio przed montazem zlaczy.

2.6.2. Kregi

Kregi mozna sktadowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze
nacisk krggéw przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa. Przy skladowaniu
wyrobow w pozycji wbudowania wysokos$¢ sktadowania nie powinna przekraczac 1,8
m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostgp do poszczegolnych stoséw wyrobow lub
pojedynczych krggow.

2.6.3. Cegta kanalizacyvina

Cegta kanalizacyjna moze by¢ sktadowana na otwartej przestrzeni, na
powierzchni utwardzonej z odpowiednimi spadkami umozliwiajacymi odprowadzenie
wod opadowych.

Cegly w miejscu sktadowania powinny by¢ ulozone w sposéb uporzadkowany,
zapewniajacy tatwosc¢ przeliczenia. Cegly powinny by¢ utozone w jednostkach
tadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach.

Jednostki tadunkowe moga by¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3
warstwach, o tacznej wysokos$ci nieprzekraczajacej 3,0 m. Przy sktadowaniu cegiet
luzem maksymalna wysokos$¢ stoséw 1 pryzm nie powinna przekracza¢ 2,2 m.

2.6.4. Wlazy kanalowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny by¢ sktadowane z dala od substancji
dziatajacych korodujaco. Wtazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia
sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

2.6.5. Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowaé na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi rodzajami i
frakcjami kruszyw.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji
Wykonawca przystgpujacy do wykonania kanalizacji powinien wykazac¢ sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsigbiernych,
— spycharek kotowych lub gasienicowych,
— sprzetu do zaggszczania gruntu,
— wciagarek mechanicznych,
— beczkowozow.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w 00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 4.

4.2. Transport rur kanatlowych z PP.

Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiednie;j
dlugosci. Z uwagi na specyficzne wtasciwosci rur PP nalezy przy transporcie zachowaé
nast¢pujace dodatkowe wymagania:

e przewdz rur moze by¢ wykonywany wytacznie samochodami skrzyniowymi

e przewdz powinno si¢ wykonywaé przy temperaturze powietrza od - 5 °C do

+30°C

e na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle

e wysokos¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekracza¢ 1 m

e wyladunek rur w wiazkach za pomoca podnos$nika widtowego z ptaskimi

widlami lub dzwigu z belka

e przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywacé na catej dtugosci na

podtodze pojazdu, pojazd musi posiada¢ wsporniki boczne w rozstawie max
2m, rury sztywniejsze winny znajdowac si¢ na spodzie

e przy dlugosciach rur wigkszych niz dtugos$¢ pojazdu, wielko$¢ zwisu rur nie

moze przekracza¢ 1 m
4.3. Transport kregow.

Transport kregéw powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania
lub prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem
przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie
przektadek, rozporow i klindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.
Podnoszenie 1 opuszczanie krggow o $rednicach 1,2 m, nalezy wykonywac za pomoca
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie
prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna moze by¢ przewozona dowolnymi srodkami transportu w
jednostkach tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nalezy uktada¢ na srodkach transportu samochodowego w
jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem nalezy uktada¢ na srodkach przewozowych $cisle
jedne obok drugich, w jednakowej liczbie warstw na powierzchni §rodka transportu.
Wysokos¢ tadunku nie powinna przekracza¢ wysokosci burt. Cegly luzem moga by¢
przewozone srodkami transportu samochodowego pod warunkiem stosowania opinek.
Zatadunek 1 wytadunek cegly w jednostkach tadunkowych powinien si¢ odbywac
mechanicznie za pomoca urzadzen wyposazonych w osprzet kleszczowy, widtowy lub
chwytakowy. Zatadunek 1 wytadunek wyroboéw przewozonych luzem powinien
odbywac sig r¢cznie przy uzyciu przyrzadoéw pomocniczych.

4.5. Transport wlazéw kanatowych

Wiazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w
sposOb zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cigzkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego
nalezy uktada¢ na paletach po 10 szt. i faczy¢ tasma stalowa.

4.6. Transport mieszanki betonowe;j

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie §rodki
transportowe, ktére nie spowoduja segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki,
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zanieczyszczenia mieszanki 1 obnizenia temperatury przekraczajacej granicg okreslona
w wymaganiach technologicznych.
4.7. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposéb
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za pomoca kotkow osiowych, kotkow swiadkéw i1 kotkow
krawedziowych.

Wytyczenie robot powinno by¢ wykonywane przez geodete z uprawnieniami.
Projektowang o$ kanatu (przewodu) nalezy oznaczy¢ w terenie w sposob trwaty i
widoczny z zatozeniem ciagu reperoOw roboczych. Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢
za pomoca drewnianych palikéw, tzw. kotkow osiowych z gwozdziami. Kotki osiowe
nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy i osiach wszystkich studzienek, a na odcinkach
prostych, co okoto 30-50m. Na kazdym odcinku nalezy utrwali¢, co najmniej 3 punkty.
Kotki $wiadki wbija si¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwos¢
odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot. W terenie zabudowanym repery
robocze nalezy osadza¢ w $cianach budynkéw w postaci hakéw lub bolcow. Ciag
reperdw roboczych nalezy nawiaza¢ do reperow sieci panstwowej. Szkice sytuacyjne
reperow 1 ich rzedne Wykonawca przekaze Inzynierowi.

Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ urzadzenia
odwadniajace, zabezpieczajace wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi
1 gruntowymi. Urzadzenia odwadniajace nalezy kontrolowac i konserwowac przez caty
czas trwania robot. Obnizenia wod gruntowych nalezy dokonywac, gdy woda
uniemozliwia wykonywanie wykopu. Obnizenia wod gruntowych nalezy
przeprowadzac tak, aby nie zostala naruszona struktura w podtozu wykonywanego
obiektu, ani tez w podtozu sasiednich budowli.

W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad otwartymi wykopami ustawi¢
tawy celownicze umozliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu
oraz kontrole rzednych taw. Lawy celownicze nalezy montowa¢ nad wykopem na
wysoko$¢ okoto 1 m nad powierzchnig terenu w odstgpach wynoszacych okoto 30 m.
Lawy powinny mie¢ wyraznie i trwale oznaczenie projektowanej osi przewodu. Goérne
krawedzie celownikow nalezy ustawi¢ zgodnie z rzednymi projektowanymi za pomoca
niwelatora. Potozenie celownikéw nalezy sprawdza¢ codziennie przed rozpoczeciem
montazu przewodow.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z norma BN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-
B-10736.
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Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasach wykonywanych
wykopow, krzyzujacych sig lub biegnacych roéwnolegle z wykopem powinny by¢
zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposob
zapewniajacy ich eksploatacjg.

Wykopy nalezy wykonywac¢ jako liniowe o $cianach pionowych umocnionych
1 skarpowych. Metody wykonania rob6t - wykopu (r¢cznie lub mechanicznie) powinny
by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych, posiadanego sprz¢tu
mechanicznego lub istniejacego uzbrojenia.

Przy zblizaniu si¢ do istniejacego uzbrojenia wykopy bezwzglednie
wykonywac recznie. Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami
kanatu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na umocnienie
$cian i uszczelnienie stykow. Umocnienia $cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego
glebienia. Nadmiar gruntu z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawcg na
odktad.

Wejscie po drabinie do wykopu winno by¢ wykonane z chwila osiagnigcia
glebokosci wigkszej niz Im od poziomu terenu, w odlegto$ci nieprzekraczajacej 20 m.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie
wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane
bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca
wykona rgcznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Przy wykonywaniu wykopow w bezposrednim sasiedztwie istniejacej budowli
na glebokosci rownej lub wigkszej niz glebokos¢ posadowienia tych budowli nalezy je
zabezpieczy¢ przed osiadaniem i odksztalceniem.

Tolerancja dla rzgdnych dna wykopu nie powinna przekracza¢ + 3 cm dla
gruntow zwigztych, + 5 cm dla gruntow wymagajacych wzmocnienia. Natomiast
tolerancja szeroko$ci wykopu wynosi + 5 cm.

W miejscu krzyzowania sig ciagdw pieszych z wykopem nalezy wykonaé
przykrycie wykopow z barierkami dla przejscia pieszych.

W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda z opadow
atmosferycznych powinny by¢ zachowane, co najmniej nast¢pujace warunki:

- gorne krawedzie bali przysciennych powinny wystawac co najmniej 15
cm ponad szczelnie przylegajacy teren
- powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem
umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren przylegajacy do
wykopu
5.4. Przygotowanie podtoza

Przewody nalezy uktada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podtozu.
Przed przystapieniem do wykonywania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego
wykopu. Rodzaj podioza zalezy od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-
gliniastym, podtozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu, nie
zawierajacy kamieni o $rednicy zastgpczej ziarna

2>d>0,05mm

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podtoze nalezy
wykona¢ z warstwy thucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm tacznie z
utozonymi saczkami odwadniajacymi.
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W gruntach skalistych gliniastych lub stanowiacych zbite ity nalezy wykonac
podtoze z pospotki, zwiru lub thucznia o grubosci od 15 do 20 cm. Zaggszczenie
podtoza powinno by¢ wykonane do 1, nie mniej niz 0,95.

5.5. Roboty montazowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i gtgbokos¢
posadowienia rurociagu powinny spetnia¢ ponizsze warunki:.
Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:
— dla kanaléw o $rednicy 0,4 m — 2,5 %o,
— dla kanatéw o $rednicy do 0,3 m - 3,5 %o,
— dla kanatéw o $rednicy do 0,2 m - 5,0 %o,

Glebokos¢ przykrycia przewodow powinna wynosi¢ 1,20m. Przy mniejszych
zaglebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia kanatu.

5.5.1. Rury kanatowe z PP.

Po przygotowaniu wykopu zgodnie z pkt 5.3. 1 podtoza zgodnie z pkt. 5.4.
mozna przystapi¢ do wykonywania montazowych robdt kanalizacyjnych. Rury mozna
uktadaé przy temperaturze powietrza od 0 do +30 °C.

Przy uktadaniu pojedynczych rur na dnie wykopu, z uprzednio przygotowanym
podtozem nalezy:
e wstepnie rozmiescic rury na dnie wykopu
e wykona¢ zlacza, przy czym rura winna by¢ uprzednio obsypana warstwa ochronng
30 cm ponad wierzch rury z wytaczeniem odcinkdéw potaczenia rur. Osie taczonych
odcinkéw rur musza si¢ znajdowac na jednej prostej, co nalezy uregulowac
odpowiednimi podktadami pod odcinkiem wciskowym.

Potaczenie rur PP odbywa si¢ za pomoca ztacz:

e Kielichowych z pier§cieniem gumowym — elementy z PP,

e Kielichowych z pier§cieniem gumowym i specjalna wktadka i ksztattkami
przej$ciowymi — PP z zeliwem,

e Kielichowo-kotierzowymi z pier§cieniami i uszczelkami gumowymi — elementy z
PP z elementami z zeliwa i stali,

e Nasuwkowych z pier§cieniem gumowym — elementy z PP

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy
zabezpieczy¢ konce utozonego kanatlu przed zamuleniem.

5.5.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu
przykanalikéw nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
— trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zataman w planie i pionie
— minimalny przekrdj przewodu przykanalika powinien wynosi¢ 0,16 m
— wilaczenie przykanalika do kanalu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki
rewizyjnej,
— spadki przykanalikow powinny wynosi¢ od min. 15 %o do max. 400 %o z tym, ze
przy spadkach wigkszych od 250 %o nalezy stosowac rury zeliwne,
kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu
zbiorczego,
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— wlaczenie przykanalika do kanatu powinno by¢ wykonane pod katem min. 45°, max.
90°,

— wilaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzienkg polaczeniowa nalezy
dokonywac tak, aby wysoko$¢ spadku przykanalika nad podtoga studzienki wynosita
max. 50,0 cm. W przypadku koniecznosci wlaczenia przykanalika na wysokos$ci
wigkszej nalezy stosowac przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza $cianka
studzienki,

5.5.3. Rury ochronne i przeciskowe

Laczenie rur poprzez spawanie elektryczne doczotowe. Wprowadzenie rur PP do rury
ochronnej wykona¢ za pomaca ptéz pierscieniowych RACI . Przed rozpoczgciem
ustali¢ konieczna ilo$¢ 1 typ elementéw ptoz. Miejsce styku pierscienia z rura
przewodowa owina¢ tasma EVIO. Kielichy i taczniki rur nie moga opierac sig i
spoczywac na rurze ochronnej. Podpory winny znajdowac sig bezposrednio za
kielichem. Przestrzen pomigdzy rurociagiem roboczym a wewngtrzng $cianka rury
ochronnej zamkna¢ pierscieniem samouszczelniajacy.

Rury ovchronne nalezy izolowac stosujac:

- primer 1027

- polyken 937 jako masg uzupetniajaca nierownosci

- polyken 989-20 jako tasme zewngtrzna, jednokrotne spiralne owinigcie na zaktadke
50%

- polyken 955-18 jako tasme zewngtrzna, dwukrotne spiralne owinigcie na zaktadke
50%

5.5.4. Studzienki kanalizacyjne

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzegaé
nast¢pujacych zasad:

- studzienki nalezy wykonywac¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa thucznia lub
zwiru) dnie wykop 1 przygotowanym fundamencie betonowym,

— studzienki wykonywac¢ nalezy zasadniczo w wykopie waskoprzestrzennym,
umocnionym

— w przypadku gdy réznica rzednych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 m
nalezy stosowac studzienki spadowe-kaskadowe,

— studzienki spadowo - kaskadowe powinny mie¢ spad w postaci rury pionowej
usytuowanej na zewnatrz studzienki.

Sposéb wykonania studzienek (przelotowych, potaczeniowych 1 kaskadowych)
przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1(7, 6,
8)

Studzienki rewizyjne skladajq si¢ z nastepujacych czgsci:

— komory roboczej,

— komina wlazowego,
— dna studzienki,

— wlazu kanatowego,
— stopni zlazowych.

Komora robocza powinna mie¢ wysoko$¢ minimum 1,8 m. W przypadku
studzienek ptytkich, (kiedy glebokos¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztalttowania
terenu nie pozwalaja zapewni¢ ww. wysokos$ci) dopuszcza si¢ wysoko$¢ komory
roboczej mniejsza niz 1,8 m.
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Przy przejsciu rur kanalizacyjnych PP przez $ciany komory stosowac tuleje
ochronne z uszczelka.

Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z krggéw betonowych lub
zelbetowych o §rednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08 [16]. Posadowienie komina nalezy
wykona¢ na ptycie zelbetowej przejsciowej (lub rzadziej na kregu stozkowym) w takim
miejscu, aby pokrywa wtazu znajdowala si¢ nad spocznikiem o najwigkszej
powierzchni.

Studzienki ptytkie moga by¢ wykonane bez kominéw wlazowych, woéwczas
bezposrednio na komorze roboczej nalezy umiesci¢ ptyte pokrywowa, a na niej
skrzynke wlazowa wg PN-H-74051.

Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie ptyty dennej z
wyprofilowana kineta.

Kineta w dolnej czgsci (do wysokosci rownej potowie $rednicy kanatu) powinna
mie¢ przekrodj zgodny z przekrojem kanalu, a powyzej przedtuzony pionowymi
sciankami do poziomu maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasy
kanatu kineta powinna mie¢ ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w
przypadku zmiany $rednicy kanatu powinna ona stanowi¢ przejscie z jednego wymiaru
w drugi.

Dno studzienki powinno mie¢ spadek co najmniej 5 %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na
obciazenia dynamiczne)powinny mie¢ wiaz typu cigzkiego wg PN-H-74051-02.

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig réwny, natomiast
w trawnikach i zielencach gérna krawedz wtazu powinna znajdowac si¢ na wysokosci
min. 5 cm ponad poziomem terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wtazowego nalezy zamontowac
mijankowo stopnie ztazowe w dwoch rzgdach, w odlegtos$ciach pionowych 0,30 m i w
odlegtosci poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.5. Izolacje

Rury kanalizacyjne z PP oraz studzienki z PEHD nie wymagaja zabezpieczenia
antykorozyjnego ani z zewnatrz ani wewnatrz.

Studzienki betonowe zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja
bitumiczna.

Dopuszcza si¢ stosowanie innego srodka izolacyjnego uzgodnionego z
Inzynierem.

W s$rodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki
nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie izolacja asfaltowa oraz trzykrotne
posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na goraco wg PN-C-96177.

5.5.6. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypka 1 zagegszczenie gruntu nie powinno spowodowac uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektéw na przewodzie. Grubo$¢ warstwy ochronnej zasypu
strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢, co najmniej 0,30 m.
Zasypanie kanatlu przeprowadza si¢ w trzech etapach

e ctap | - wykonanie warstwy ochronnej rur kanatowych z wytaczeniem odcinkoéw
na zlaczach

e ctap 2 - po probie szczelno$ci ztacz rur kanatlowych wykonanie warstwy ochronne;j
w miejscach potaczen

e ctap 3 - zasyp wykopu gruntem rodzimym, jesli max wielkos$¢ czastek nie
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przekracza
30 mm, warstwami z jednoczesnym zaggszczaniem i rozbidrka deskowan i
rozpor scian wykopu. Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢
warstwami gr. 20 cm. Material zasypkowy powinien by¢ rGwnomiernie
uktadanz 1 zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zaggszczenia
powinien wynosi¢ Is > 0,97.

Utozenie rur na gtgbokosci ponad 4 m wymaga szczego6lnego nadzoru Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w 00.00 ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania
materiatlow do betonu i zapraw 1 ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do stalej 1 systematycznej kontroli prowadzonych
robdt. Kontrola zwigzana z wykonaniem kanalizacji powinna by¢ prowadzona w czasie
wszystkich faz robot zgodnie z wymogami normy PN-92/B-10735. Wyniki
przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie wymagania dla
danej fazy robo6t zostaty spetnione. Jezeli ktorekolwiek z wymagan nie zostato
spelnione, nalezy dana fazg robo6t uzna¢ za niezgodna z wymaganiami normy i po
wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponowne.

W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie rzgdnych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
statych punktow wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,

— badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,

— badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego |

— badanie odchylenia osi kolektora,

— sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodow i
studzienek,

— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

— sprawdzenie prawidlowos$ci utozenia przewodow,

— sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,

— badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

— sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek kanalizacyjnych 1 pokryw
wilazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

— badanie materialow uzytych do budowy kanatéw przez poréwnanie ich cech z
wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji projektowej i ST w tym:
na podstawie dokumentow ich cech z normami przedmiotowymi, a testami
producentéw lub warunkami okreslonymi w ST oraz bezposrednio na badania
specjalistyczne

- badanie szczelnosci rurociagdw i studzienek polega na napetnieniu woda,
odpowietrzeniu przewodow i1 pomiarze ubytkéw wody. W przypadku stwierdzenia
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ich nieszczelnos$ci nalezy poprawié ztacza, a w razie niemozliwo$ci oznaczy¢
miejsce wycieku wody przerwa¢ badania do czasu usunigcia przyczyn nieszczelnosci
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wwmagania

— odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigcej niz = 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

— odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £+ 3 cm,

— odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £ 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleglo$ci osi utozonego
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna
przekracza¢ = 5 mm,
odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10%
projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),

— wskaznik zaggszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci
100 m powinien by¢ zgodny z pkt 5.5.5,

— rzegdne studzienek kanalizacyjnych 1 pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z
doktadnoscia do £ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem §lepym.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robdt
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
roboty montazowe wykonania rur kanalowych i przykanalika,
— roboty montazowe wykonania rur ochronnych i przeciskowych
— wykonane studzienki kanalizacyjnej,
— wykonana izolacja,
— zasypany zaggszczony wykop.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Dtugo$¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza
od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w 00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
oznakowanie robot,
dostawe materiatow,
wykonanie rob6t przygotowawczych,
wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego
odwodnienie,
przygotowanie podtoza,
utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikéw, studni, studzienek
sciekowych,
wykonanie izolacji rur i studzienek,
zasypanie 1 zaggszczenie wykopu,
przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

4. PN-B-12037 Cegla pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna

5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

6. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco

7.  PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania

8. PN-H-74051-01 Wilazy kanatowe. Klasa A (wlazy typu lekkiego)

9. PN-H-74051-02 Witazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)

11. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania

12. PN-H-74080-04  Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

13. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

15. BN-62/6738- Beton hydrotechniczny

03,04, 07

16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

16. BN-86/8971-08  Prefabrykaty budowlane z betonu. Krggi betonowe 1 zelbetowe.

17. PN-99/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

18. PN-92/B-10735  Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania
1 badania przy odbiorze

19. PN-93/H-74124  Zwienczenie studzienek i wpustow kanalizacyjnych montowane w
nawierzchniach uzytkowanych przez pojazdy 1 pieszych. Zasady
konstrukeji, badania typu i oznakowania

20. PNEN —13476-1 Systemy rurowe z tworzyw sztucznych dla podziemnych
bezci$nieniowych instalacji kanalizacyjnych.

21. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze

22. PN-68/B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

23. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

24. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow
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10.2. Inne dokumenty

25.

26.

27.

Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki §cieckowe do odwodnienia drog (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagdéw z tworzyw sztucznych - Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej 1 Klimatyzacji Warszawa 1996r.
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ST- 02 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI CISNIENIOWEJ

1.WSTEP

1.1. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej, sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru sieci kanalizacji ci$nieniowe] z tworzyw termoplastycznych z polietylenu PE.
1.2. Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu 1 realizacji rob6t, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.3 Zakres robét objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z
budowa przewodoéw kanalizacji sanitarnej aglomeracji Samborowo.

Zakres robot, rodzaje i ilosci podane sa w kosztorysie ofertowym.

1.4.OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej, sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST zawartymi w ,,Wymagania ogolne”.

1.5.0godlne wymagania dotyczace robdt.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera oraz te, ktore uzyskaja aprobate
InZzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00 Wymagania ogolne pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Materialy
2.1.1. Materiaty do robét technologicznych
Materiaty do wykonania przewoddw i1 uzbrojenia rurociagow nalezy stosowac zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym i rysunkami.
Materiaty niezb¢dne do wykonania przedmiotu zamdwienia niniejszego zakresu
wynikajacego ze Specyfikacji obejmuje ponizsze zestawienie:
- Rury PE - 100 SDR-11, PN 10 wg PN-81/C-89204.
- Ksztattki PE-100, SDR 11, PN 10.
- Zasuwy kohierzowe do zabudowy doziemnej z uszczelnieniem migkkim PN 10
- Zawory kulowe do zabudowy doziemnej PN 10
- Zawory kulowe PN 10
- Zawory napowietrzajaco - odpowietrzajace
- Studnie izotermiczne PE- bez dna
- Komory studni zelbetowe z pokrywa i wtazem zeliwnym
- Przeptywomierz ultradzwickowy
- Rury ze stali kwasoodpornej OH18NO.
- Ksztattki ze stali kwasoodpornej OH18NDO.
- Zawory przelotowe mufowe
- Zawory przelotowe kothierzowe
- Zasuwy nozowe mig¢dzykolnierzowe
- Tuleje kotierzowe ze stali kwasoodpornej OH18N9.
- Tuleje kolierzowe PE 100, PN-10.
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- Tabliczki informacyjne do zasuw.
- Skrzynki uliczne do zasuw.
- Tas$ma ostrzegawcza niebieska z drutem sygnalizacyjnym.

2.2. Atesty i certyfikaty.

Materiaty przeznaczone do wbudowania w sie¢ oraz urzadzen towarzyszacych winny
posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty, jakie obowiazuja w zakresie branzowym oraz
powinny odpowiada¢ rodzajom materialow przyjetym dla danego systemu.

Kazda partia materiatu dostarczonego na budowe¢ powinna posiada¢ deklaracje
zgodnosci, oraz by¢ oznakowana w sposob wskazany przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do robot technologicznych

Sprze¢t uzywany do robot powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ogdlnym opisie organizacji i metod robdt zaakceptowanych
przez Inzyniera.

e Zuraw samochodowy

¢ Spycharka kotowa lub gasienicowa

e Koparka podsigbierna

e Pompa wirnikowa spalinowa 61-80 m3/h

e Sprz¢t do zaggszczania gruntu

e Wciagarka mechaniczna

Sprze¢t budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w ogolnym opisie organizacji i metod robot, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport przy robotach technologicznych.

Do transportu materiatoéw nalezy stosowaé samochody skrzyniowe oraz dostawcze o
odpowiedniej dtugosci skrzyni tadunkowej, tak, aby wolne konce rur wystajace poza
skrzynig fadunkowa nie byty dluzsze niz 1 m.

Przy transporcie i sktadowaniu materialow nalezy przestrzega¢ instrukcji producenta.
e Samochod skrzyniowy do 5 Mg

e Samochod skrzyniowy 5-10 Mg

e Samochdd dostawczy do 0,9 Mg

e Samochdd samowyladowcezy do 10 Mg

¢ Ciagnik kotowy

e Przyczepa skrzyniowa

e Przyczepa dluzycowa

5. WYKONANIE ROBOT

S.1. Ogodlne warunki wykonania robdt.

Ogo6lne warunki wykonania zgodnie z ST 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty ziemne.

5.1.1.1. Kolizje z uzbrojeniem podziemnym.

Projektowane odcinki sieci nalezy prowadzi¢ trasa i zaglgbieniem zgodnie z czgsécia
graficzna 1 zachowaniem odlegtos$ci od istniejacego uzbrojenia podziemnego:
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. w przypadku skrzyzowania przewodéw wodociagowych z kanalizacyjnym,
jezeli odleglo$¢ jest mniejsza od 0,5 m, nalezy na przewodzie wodociagowym
zastosowac rur¢ ochronna o dtugosci 2,0 m

. odlegtos¢ miedzy projektowanymi odcinkami sieci a urzadzeniami
energetycznymi nalezy zachowaé¢ wg norm PN/E05100 i PBUE oraz
PN/E05125.

o odleglo$¢ migdzy projektowanymi odcinkami sieci a infrastruktura
telekomunikacyjna nalezy zachowaé¢ wg normy zaktadowej TP: ZN-96/TPSA-
004

W miejscach koniecznych do zatoZenia rur ostonowych, przewody — nalezy dokona¢ na

klockach podporowo-$§lizgowych typu Integra

Zasady konstrukcyjne podpor slizgowych:

e nie powinno wystgpowac ugiecie przewodu pomiedzy podparciami

¢ podpory nie powinny si¢ znajdowac bezposrednio za potaczeniami rur i w rozstepie
mniejszym od 0,6 m

W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnych prace ziemne nalezy wykonac¢ recznie
oraz bezwzglednie przestrzegac¢ sposobu zabezpieczenia okreslonego przez

uzytkownikow istniejacego uzbrojenia podziemnego.

5.1.2. Roboty technologiczne-wykonanie (montaz) przewodow

5.1.2.1. Warunki ogélne montazu przewodow.

Roboty montazowe nalezy wykona¢ wg ,,Warunki techniczne wykonanie 1 odbioru
robo6t cz. I — Roboty budowlano-montazowe” oprac. C.0.B.-R.T.L ,.Instal”, PN-73/B-
10735 oraz zarzadzenia M.B. 1 P.M.B. z dnia 29.12.1970 r.

1. Przestrzega¢ zaprojektowanych spadkow sieci.

Montaz przewodéw z PE mozna wykonywaé przy temperaturze 0°C do 30°C, a
lacznie z elementami zeliwnymi i stalowymi w temperaturze nie nizszej od 5°C.

3. Sposob montazu przewoddéw powinien zapewnia¢ utrzymanie kierunkéw spadkow
zgodnie z dokumentacja techniczna. Do budowy przewodéw moga by¢ uzywane
tylko rury, ksztaltki i faczniki z niewykazujace uszkodzen.

4. Rurociagi uktadane w ziemi winny mie¢ podtoze naturalne stanowiace nienaruszony
rodzimy grunt sypki, naturalnej wilgoci o wytrzymato$ci powyzej 0,05 MPa wg PN-
86/B-02480 dajace si¢ wyprofilowa¢ wg ksztattu spodu przewodu (w celu
zapewnienia jego oparcia na dnie wzdhuz dtugosci na /4 obwodu) niewykazujace
zagrozenia korozyjnego.

5. Grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne podloze przed naruszeniem struktury
gruntu powinna wynosi¢ 0,2 m. Odchylenie grubosci warstwy nie powinno
przekracza¢ + 3 cm.

6. W drogach nalezy zastosowa¢ przewody w rurach ostonowych wg warunkéw
okreslonych przez zarzadcg drogi. Glgboko$¢ posadowienia przewody w przejsciach
przez drogi minimum 1,5 m.

5.1.2.2. Uktadanie przewodéw na dnie wykopu.
1. Budowg rurociagu rozpoczyna si¢ od punktow weztowych.
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Montaz przewodow z PE powinien odbywac si¢ na powierzchni terenu a
nastgpnie opuszczony do wykopu. Maksymalna dtugo§¢ montowanego
rurociagu jest zwiazana z rozstawem weztow. Montaz weziow zawierajacych
cigzka armature i ksztattki zeliwne nalezy montowac oddzielnie nastgpnie taczy¢
w wykopie z utozonym rurociagiem.

Uktadanie przewodu moze by¢ przeprowadzone po uprzednim przygotowaniu
podtoza.

Podtoze profiluje si¢ w miarg uktadania odcinkow rurociagu. Przewdd po
utozeniu powinien $cisle przylega¢ do podtoza catej swej dlugosci, w co
najmniej w 4 swojego obwodu.

Wyrdwnanie spadkow rury przez podktadanie pod rurg kawatkéw drewna,
kamieni lub gruzu jest niedopuszczalne — rura wymaga podbicia na calej
dlugosci. W miejscach zlaczy kielichowych nalezy wykona¢ dotki montazowe o
dtugosci ca 10 cm dla umozliwienia wepchnigcia bosego konca rury lub
ksztattki w kielichu rury. Ksztalt i wielko$¢ dotka montazowego musi zapewnié
warunki czysto$ci — nie dostawania sig piasku do wngtrza kielicha.

Obsypkg nalezy wykonywa¢ z zachowaniem dostgpu do dotka montazowego.
Dotki montazowe ulegaja zasypaniem piaskiem po probie szczelnosci ztacz
danego odcinka.

Odchylenie osi utozonego przewodu od kierunki w dokumentacji nie powinno
przekracza¢ 0,10 m, a réznica rzednych w zadnym punkcie przewodu nie
powinna przekraczac¢ + 0,05 m.

5.1.2.3. Glebokos$¢ ulozenia, umieszczenie wzgledem uzbrojenia podziemnego.

1.

Gleboko$¢ utozenia przewodow bezposrednio w gruncie okresla norma PN-
92/B-10735. Minimalna gtebokos¢ dla sieci kanalizacyjnej przyja¢ powyzej 1.5
m.

Gigbokos¢ utozenia przewoddw powinna by¢ taka, aby przykrycie gruntem
mierzone od wierzchu rury do terenu nie byto mniejsze niz umowna glebokos¢
przemarzania terenu powigkszona o 0,4 m.

W przypadku koniecznosci utozenia przewodow na mniejszej gltgbokosci, nalezy
wykona¢ zabezpieczenie przed zamarzaniem $ciekow.

5.1.2.4. Laczenie elementow.

Elementy wykonane z PE moga by¢ taczone, oprocz elementéw z PCV— réwniez z
elementami wykonanymi z innych elementow takich jak: zeliwo, kamionka, zelbet
1. Podlaczenie rur PE odbywa si¢ za pomoca ztacz:

e Zgrzewanie doczotowe,

e Zgrzewanie z zastosowaniem ztacz elektrooporowych,
e Na zlaczki zaciskowe,

e Kolnierzowe,

2. Szczegotowe warunki montazu poszczegolnych ztacz okreslaja Instrukcje
Producentéw poszczegodlnych systemow. Polaczenia powinny zapewnia¢ szczelnos$¢
przy cis$nieniu roboczym i probnym.
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3. Podczas potaczenia rur PE poprzez zgrzewanie nalezy bezwzglednie przestrzegac
instrukcji producenta oraz zwroci¢ uwagg na prawidlowe przygotowanie elementow
zgrzewanych tj.:

e Wyroéwnanie koncow rur,

e Jednakowa grubos¢ zgrzewanych elementow,
e Ustawienie zgrzewanych rur 0siowo,

e Temperatura zgrzewania 210-220 stopni C

5.1.2.5. Montaz elementéw uzbrojenia.
Przy montazu elementoéw uzbrojenia rurociagdw nalezy przestrzega¢ podanych zasad:
1. Zasuwy, zawory oraz wszelkie ksztattki odgalezne pod hydranty, nalezy
montowac zgodnie z Dokumentacja Projektowa w trakcie budowy przewodu.
2. Na trojnikach, koncodwkach sieci 1 zatamaniach nalezy zastosowac bloki
oporowe.
3. Zasuwy, zawory nalezy ustawi¢ na fundamencie betonowym.
4. Obudowy zasuw odcinajacych nalezy umocni¢ w promieniu 30 cm za pomoca
ptyt betonowych prefabrykowanych lub wykonywanych na mokro na budowie.

5.1.2.6. Préba szczelnosci przewodu.
Utozone w wykopie przewody nalezy poddac probie szczelnosci zgodnie z norma PN-
70/B-10714 oraz z PN-92/B-10735. Probe hydrauliczna nalezy wykona¢ w celu
sprawdzenia wytrzymaloS$ci rur i szczelno$ci zlacz w przewodach, z zachowaniem
nast¢pujacych zasad:
1. Probeg ci$nienia nalezy wykona¢ po utozeniu przewoddw i przysypaniu z
podbiciem rur gruntem, oraz po zamknigciu wszystkich odgatezien.
2. Odcinki do préb nie powinny by¢ wigksze niz 300 m dla wykopoéw
umocnionych oraz nie wigcej niz 600 m dla wykopow otwartych.
3. Wszystkie zlacza powinny by¢ odkryte, oraz w peini widoczne i dostgpne.
4. Po napehieniu rurociagu woda 1 odpowietrzeniu nalezy przewod pozostawi¢ na
12 godzin w celu ustabilizowania.
5. Dla przewodow ttocznych przeprowadza si¢ probe pod cisnieniem probnym nie
mniejszym niz 0,9 MPa (9 kg/cm?2).
6. Probe szczelnosci mozna uzna¢ za pozytywna, jezeli w czasie 30 minut po
ustabilizowaniu sig ci$nienia na poziomie 0,9 MPa nie zaobserwuje si¢ jego
spadku.

Wyniki prob szczelnos$ci powinny by¢ ujete w protokotach podpisanych przez
przedstawicieli wykonawcy, nadzoru inwestorskiego 1 uzytkownika sieci.

5.1.2.7. Phukanie, odpowietrzenie.

Po uzyskaniu pozytywnych wynikéw préby szczelnosci rurociag nalezy poddac
phlukaniu uzywajac w tym celu czystej wody wodociagowe;j. Predkos¢ przeptywu wody
w przewodzie powinna umozliwi¢ usunigcie wszystkich zanieczyszczen i powietrza z
przewodu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady.

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00
»Wymagania Ogolne”

6.2. Roboty montazowe
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Kontrolg jakosci rob6t montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
normy PN-81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.

Nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace badania:
1. Zgodnosci z Dokumentacja Projektowa,
2. Materiatow zgodnie z wymaganiami norm.
3. Ulozenia przewodow:
- glebokosci utozenia przewodu,
- ulozenia przewodu na podtozu,
- odchylenia osi przewodu,
- odchylenie spadku,
- zmiany kierunkow przewodow,
- zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem,
- zabezpieczenia przed korozja czg$ci metalowych,
- kontrola potaczen przewodow,
- kontrola izolacji.
4. Sprawdzenie posadowienia studzienek i pokryw wiazowych,
5. Szczelnosci przewodu.
Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosowania materialow, ze zastosowane materialy spetniaja wymagane
normami warunki techniczne.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka 9bmiar0wa ’Zgodnie z kosztorysem.

8.ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00
»Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢:
- Zgodno$¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa.
- Tlo$¢ wykonywanych robot.
- Droznos$¢ przewodow.
- Szczelnosé¢ przewodow.
- Posadowienie studzienek.
- Jako$¢ wbudowanych materiatow.
Rozroznia si¢ dwa rodzaje odbioru, wynikajace z technologii i1 organizacji prowadzenia
budowy, a mianowicie:
- odbiory czesciowe,
- odbiory koncowe.
8.1. Odbidr techniczny czeSciowy.

Odbiorem objete sa poszczegodlne fazy robdt podlegajace zakryciu przed catkowitym
zakonczeniem budowy. Poza tym moga to by¢ fragmenty robot lub zakonczone
elementy budowy, co, do ktoérych Inwestor zglosit zastrzezenie czeSciowego odbioru.
Odbidr ten powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale inspektora nadzoru
inwestycyjnego, kierownika budowy oraz przedstawiciela uzytkownika. Odbior ten
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powinien by¢ potwierdzony protokotem Komisji, z podaniem ewentualnych usterek i
terminu ich usuniecia.
Zakres odbioru czesciowego obejmuje:

1. Sprawdzenie zgodnosci wykonanego odcinka z Dokumentacja Projektowa, w
tym w szczegdlnosci zastosowania materialow.

2. Sprawdzenie prawidtowosci montazu odcinkéw przewodu, a w szczegdlnosci
zachowania kierunkow, spadkow, potaczen, zmian kierunku.

3. Sprawdzenie zabezpieczen odcinka przewodu, a w szczegolnosci przy
przej$ciach przez przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe.

4. Sprawdzenie prawidtowosci zamontowania uzbrojenia, zasuw i innych
elementow.

5. Przeprowadzenie proby szczelnosci.

8.2. Odbior techniczny koncowy.

Odbiorem tym objety jest przewdd po catkowitym zakonczeniu robot, przed
przekazaniem przewodu do eksploatacji lub odcinka przewodu w wypadku, gdy moze
by¢ ona wczesniej oddany do eksploatacji. Przy odbiorze koncowym nalezy przedtozy¢
Komisji dokumenty zgodnie z obowiazujacymi w tym wzgledzie zarzadzeniami:

- Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowanej sieci wodociagowe;,

- $wiadectwa jakos$ci wybudowanych materiatow,

- protokoty proby cisnieniowej,

- protokoty ptukania,

- zestawienie dlugos$ci wodociagu w rozbiciu na $rednice

Ponadto czynnosci odbioru koncowego polegaja na:

1. Sprawdzeniu protokotéw odbioru czg§ciowego i stwierdzeniu zrealizowania
zawartych w nich postanowien, usunig¢ usterek i innych niedomagan, w
szczegblnosci sprawdzeniu protokotéw prob szczelnosci.

2. Sprawdzeniu aktualno$ci sporzadzenia dokumentacji techniczne;j
powykonawczej, uwzgledniajac wszystkie zmiany i uzupetnienia.

3. Sprawdzeniu prawidtowego 1 zgodnego z dokumentacja zamontowania
uzbrojenia i innych elementow.

Odbidr koncowy powinien by¢ dokonany w obecnosci przedstawicieli wykonawcy,
nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika oraz potwierdzony wtasciwymi protokétami.
Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie zostaty spelnione lub tez ujawnity sie
jakies usterki, nalezy je uwzgledni¢ w protokole, podajac jednoczesnie termin ich
usuniecia.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania.

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podane w ST. 00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” pkt.
9.

9.2. Platnos¢.

Platnos$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robdt, w oparciu o
wyniki pomiaréw, inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej oraz $redniej ceny
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jednostkowej 1 mb rurociagdéw, uwzgledniajacej koszt wykonania wszystkich robot
wystegpujacych przy budowie poszczego6lnych odcinkow rurociagow.

Platnos$¢ nastgpuje za wykonane roboty zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz z
zakresem robdt wymienionym w p. 1.3. niniejszej ST.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy sieci,

- zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie,

- pokonanie przeszkdd terenowych (ogradzanie, karczowanie pni drzewa,
przejscie przez rzekg itp.),

- zajecia pasa drogowego,

- dostarczenie materialow,

- wykonanie wykopu wraz z wzmocnieniem przez rozparcie scian wykopu 1 inne
rozwiazania projektowe,

- odwodnienie wykopow na czas prowadzenia robot,

- przygotowanie podtoza rodzimego lub podsypki z piasku o grubosci 20 cm,

- ulozenie rur wraz z uzbrojeniem,

- wykonanie potaczen spawanych, kolierzowych, zgrzewanych, laczonych na

uszczelke,.

- ulozenie rur w przewodowych w rurach ochronnych,
- wykonanie uzbrojenia,

- wykonanie studzienek

- przeprowadzenie proby szczelnos$ci, plukania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- oznakowanie uzbrojenia,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,

- przeprowadzenie odbioroéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-70/C-89015

PN-70/C-89016
PN-87/B-01060
PN-81/B-10725
PN-81/B-10733

PN-87/H-74051
PN-89/H-74101
PN-91/B-10728
BN-74/6366-03
BN-74/6366-04
BN-81/9122-05

PN-88/M-54909
BN-83/8836-02

PN-B-10736:1999

Rury polietylenowe. Metody badan.
Ksztattki polietylenowe do taczenia rur polietylenowych. Metody
badan.
Sie¢ wodociagowa zewngtrzna. Obiekty 1 elementy wyposazenia.
Terminologia.
Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.
Wodociagi. Przewody ci$nieniowe z tworzyw sztucznych.
Wymagania i badania przy odbiorze.
Wtazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania.
Rury zeliwne ci$nieniowe do potaczen.
Studzienki wodociagowe
Rury polietylenowe. Wymiary.
Rury polietylenowe. Wymagania techniczne.
Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe, wymiary i warunki
stosowania.
Laczniki kolnierzowe do wodomierzy.
Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.
Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow



PN-EN 752—2
PN-EN 752—6
PN-EN 1761:2001
PN-EN 1610
EN-12050 -1
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wodociagowych 1 kanalizacyjnych.

Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.

Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — Czg$¢ 6: Uktady pompowe.
Zewngtrzne systemy kanalizacji ci$nieniowe;.

Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

Przepompownie $ciekow dla budynkéw i odptywoéw wydzielonych
- Zasady budowy i badanie — Cz¢s$¢ 1: Przepompownie $ciekow
zawierajace fekalia.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 03
PODZIEMNE SIECI WODOCIAGOWE
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ST-03 PODZIEMNE SIECI WODOCIAGOWE.
1. WSTEP

1.1 Przedmiot S.T.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej, sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru sieci cisnieniowych wodociagowych w ramach aglomeracji
Samborowo.

1.2 Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu 1 realizacji rob6t, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z
budowa przewodoéw wodociagowych.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej, sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST zawartymi w ,,Wymagania ogolne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robdt.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera oraz te, ktore uzyskaja aprobate
Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w WO.00.00 Wymagania ogdlne pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Materialy

Materiaty do wykonania przewoddw i1 uzbrojenia rurociagoéw nalezy stosowac zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym i rysunkami.

Materiaty niezb¢dne do wykonania przedmiotu zamdwienia niniejszego zakresu,
wynikajacego ze Specyfikacji obejmuje ponizsze zestawienie:

- Rury PE - 100 SDR-17, PN 10 wg PN-81/C-89204.
- Ksztattki PE-100, SDR 17, PN 10 do zgrzewania doczotowego.

- Hydranty. glowica wykonana z zeliwa sferoidalnego GGG 400, zamkniecie kulowe, kolumna
wykonana ze stali szlachetnej, wszystkie czesci wewnetrzne wykonane z materiatow odpornych na
korozje, wrzeciono wykonane ze stali nierdzewnej walcowanej i polerowanym gwintem, wrzeciono
uszczelnione uszczelkami typu oring, mozliwos¢ catkowitego odwodnienia kolumny w stanie
zamknietym ( ilos¢ pozostawionej wody = 0 ), zabezpieczenie antykorozyjne zgodne z zaleceniami
znalu jakosci RAL.
- Zasuwy z migkkim uszczelnieniem do polaczen z rurociagami PE:
korpus i pokryw wykonane z zeliwa sferoidalnego, klin zsuwy z nawulkanizowanq
powlokq elastomerowq, wrzeciono ze stali nierdzewnej z walcowanym i
polerowanym gwintem, uszczelnienie wrzeciona uszczelkami typu oving, skruby tqczqce
pokrywe z korpusem wpuszczone i zabezpieczone masq zalewowaq, nakretka klina
wykonana z materiatu kolorowego z mozliwosciq wymiany, zabezpieczenie
antykorozyjne zgodne z zaleceniami znaku jakosci RAL
- Studnie izotermiczne wodociagowe PE- bez dna
- Komory studni zelbetowe z pokrywa 1 wlazem zeliwnym
- Zawor redukceyjny ci$nienia
- Rury ze stali kwasoodpornej OH18NO.
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- Ksztattki ze stali kwasoodpornej OH18N9.

- Zawory przelotowe mufowe

- Zawory przelotowe kolnierzowe

- Zasuwy nozowe migdzykohierzowe

- Tuleje kohierzowe ze stali kwasoodpornej OH18NO.

- Zestawy wodomierzowe z potaczeniem elastycznym

- Tuleje kotnierzowe PE 100, PN-10 do zgrzewania doczotowego.
- Tabliczki informacyjne do zasuw 1 hydrantow.

- Skrzynki uliczne do zasuw.

- Tasma ostrzegawcza niebieska z drutem sygnalizacyjnym.

2.2. Atesty i certyfikaty.

Materiaty przeznaczone do wbudowania w sie¢ wodociagowa oraz urzadzen
towarzyszacych winny posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty jakie obowiazuja w
zakresie branzowym oraz powinny odpowiada¢ rodzajom materiatow przyjetym dla
danego systemu.

Kazda partia materialu dostarczonego na budowe¢ powinna posiada¢ deklaracje
zgodnosci, oraz by¢ oznakowana w sposob wskazany przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do robot technologicznych

Sprze¢t uzywany do robot powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ogolnym opisie organizacji i metod robdt zaakceptowanych
przez Inzyniera.

e Zuraw samochodowy

¢ Spycharka kotowa lub gasienicowa

e Koparka podsigbierna

e Sprzet do zaggszczania gruntu

e Wciaggarka mechaniczna

¢ Urzadzenia do wykonania przewiertu sterowanego

Sprze¢t budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w og6lnym opisie organizacji i metod robot, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport przy robotach technologicznych.

Do transportu materiatoéw nalezy stosowaé samochody skrzyniowe oraz dostawcze o

odpowiedniej dtugosci skrzyni tadunkowej, tak aby wolne konce rur wystajace poza

skrzynig fadunkowa nie byty dluzsze niz 1 m.

Przy transporcie i1 sktadowaniu materialéw nalezy przestrzegac instrukcji producenta.
e Samochdd skrzyniowy do 5 Mg

e Samochod dostawczy do 0,9 Mg

e Samochod samowytadowczy do 10 Mg

e Przyczepa skrzyniowa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robdt.
Ogo6lne warunki wykonania zgodnie zWO 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 5.
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5.1.1. Roboty ziemne.
5.1.1.1. Kolizje z uzbrojeniem podziemnym.

Projektowane odcinki sieci nalezy prowadzi¢ trasa 1 zaglebieniem zgodnie z czescia
graficzna i zachowaniem odleglos$ci od istniejacego uzbrojenia podziemnego:

. w przypadku skrzyzowania przewodow wodociagowych z kanalizacyjnym,
jezeli odleglo$¢ jest mniejsza od 0,5 m, nalezy na przewodzie wodociagowym
zastosowac rurg ochronna o dtugosci 2,0 m

. odlegtos¢ miedzy projektowanymi odcinkami sieci a urzadzeniami
energetycznymi nalezy zachowa¢ wg norm PN/E05100 i PBUE oraz PN/E05125.

W miejscach koniecznych do zatozenia rur ostonowych, przewody — nalezy dokona¢ na
ptozach podporowo-§lizgowych typu B 1 E/C INTEGRA lub podobnej klasy

Zasady konstrukcyjne podpor slizgowych:

e potaczenia rur nie moga spoczywac i opierac sig¢ o rur¢ ostonowa

e nie powinno wystgpowac ugiecie przewodu pomiedzy podparciami

¢ podpory powinny si¢ znajdowa¢ bezposrednio za polaczeniami rur i w rozstgpie 0,5 m

W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnych prace ziemne nalezy wykonac recznie
oraz bezwzglednie przestrzega¢ sposobu zabezpieczenia okreslonego przez

uzytkownikow istniejacego uzbrojenia podziemnego.

5.1.2. Roboty technologiczne-wykonanie (montaz) przewodow

5.1.2.1. Warunki ogélne montazu przewodow.

Roboty montazowe nalezy wykona¢ wg ,,Warunki techniczne wykonanie i odbioru
robot cz. I — Roboty budowlano-montazowe” oprac. C.O.B.-R.T.L ,,Instal”, PN-73/B-
10735 oraz zarzadzenia M.B. i P.M.B. z dnia 29.12.1970 .

Przestrzega¢ zaprojektowanych spadkow sieci.

Montaz przewodow z PE mozna wykonywaé przy temperaturze 0°C do 30°C, a tacznie
z elementami zeliwnymi i stalowymi w temperaturze nie nizszej od 5°C.

Sposdb montazu przewoddw powinien zapewniac utrzymanie kierunkow spadkow
zgodnie z dokumentacja techniczna. Do budowy przewoddéw moga by¢ uzywane tylko
rury, ksztattki 1 taczniki z nie wykazujace uszkodzen.

Rurociagi uktadane w ziemi winny mie¢ podloze naturalne stanowiace nienaruszony
rodzimy grunt sypki, naturalnej wilgoci o wytrzymatosci powyzej 0,05 Mpa wg PN-
86/B-02480 dajace si¢ wyprofilowaé wg ksztattu spodu przewodu (w celu zapewnienia
jego oparcia na dnie wzdhuz dlugosci na % obwodu) nie wykazujace zagrozenia
korozyjnego.

Grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne podioze przed naruszeniem struktury
gruntu powinna wynosi¢ 0,2 m. Odchylenie grubo$ci warstwy nie powinno przekracza¢
+3cm.

5.1.2.2. Uktadanie przewodéw na dnie wykopu.
1. Budowg rurociagu rozpoczyna si¢ od punktow weztowych.
Montaz przewodow z PE powinien odbywac si¢ na powierzchni terenu a nastgpnie
opuszczony do wykopu. Maksymalna dlugo$¢ montowanego rurociagu jest
zwiazana z rozstawem weztow. Montaz weziow zawierajacych cigzka armaturg i
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ksztaltki zeliwne nalezy montowac oddzielnie nastgpnie taczy¢ w wykopie z
utoZzonym rurociagiem.
Uktadanie przewodu moze by¢ przeprowadzone po uprzednim przygotowaniu
podtoza.
Podtoze profiluje si¢ w miarg uktadania odcinkéw rurociagu. Przewod po
utozeniu powinien $cisle przylega¢ do podtoza catej swej dlugosci w co najmniej
w 4 swojego obwodu.
Wyréwnanie spadkow rury przez podktadanie pod rurg¢ kawatkow drewna, kamieni
lub gruzu jest niedopuszczalne — rura wymaga podbicia na catej dtugosci. W
miejscach zlaczy kielichowych nalezy wykona¢ dotki montazowe o dtugosci ca 10
cm dla umozliwienia wepchnigcia bosego konca rury lub ksztattki w kielichu rury.
Ksztalt i wielko$¢ dotka montazowego musi zapewni¢ warunki czystosci — nie
dostawania si¢ piasku do wnetrza kielicha.
Obsypke nalezy wykonywac z zachowaniem dostepu do dotka montazowego.
Dotki montazowe ulegaja zasypaniem piaskiem po probie szczelnosci ztacz danego
odcinka.
Odchylenie osi utozonego przewodu od kierunki w dokumentacji nie powinno
przekracza¢ 0,10 m, a roznica rzednych w zadnym punkcie przewodu nie powinna
przekracza¢ + 0,05 m.

5.1.2.3. Glebokos$¢ ulozenia, umieszczenie wzgledem uzbrojenia podziemnego.

Gleboko$¢ utozenia przewodow bezposrednio w gruncie okresla norma PN-92/b-
10735.

Glegbokos¢ utozenia przewoddw powinna by¢ taka, aby przykrycie gruntem
mierzone od wierzchu rury do terenu nie bylo mniejsze niz umowna giebokos¢
przemarzania terenu powigkszona o 0,4 m.

W przypadku koniecznos$ci utozenia przewodow na mniejszej giebokosci, nalezy
wykona¢ zabezpieczenie przed zamarzaniem $ciekow.

5.1.2.4. Laczenie elementdw.

Elementy wykonane z PE moga by¢ laczone, oprocz elementow z PE — rowniez z
elementami wykonanymi z innych elementoéw takich jak: zeliwo, kamionka, zelbet,
PCV.

Podtaczenie rur PE odbywa si¢ za pomoca ztacz:

Zgrzewanie doczotowe,

Zgrzewanie z zastosowaniem zlacz elektrooporowych,

Na ztaczki zaciskowe,

Kohierzowe,
Szczegodtowe warunki montazu poszczegdlnych ztacz okreslaja Instrukcje Producentow
poszczegbdlnych systemow. Polaczenia powinny zapewnia¢ szczelnos$¢ przy cisnieniu
roboczym i probnym.
Podczas potaczenia rur PE poprzez zgrzewanie nalezy bezwzglednie przestrzegac
instrukcji producenta oraz zwroci¢ uwagg na prawidlowe przygotowanie elementow
zgrzewanych tj.:
Wyréwnanie koncow rur,
Jednakowa grubos$¢ zgrzewanych elementow,
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Ustawienie zgrzewanych rur osiowo,
Temperatura zgrzewania 21-220 stopni C
4. Laczenie rurociagéw stalowych ze stali kwasoodpornej wykona¢ spawane.

5.1.2.5. Montaz elementéw uzbrojenia.

Przy montazu elementdw uzbrojenia rurociagdw nalezy przestrzega¢ podanych zasad:
Zasuwy oraz wszelkie ksztattki odgatezne, nalezy montowac zgodnie z
Dokumentacja Projektowa w trakcie budowy przewodu.

Na trojnikach, koncoéwkach sieci 1 zatamaniach nalezy zastosowac bloki oporowe.
Zasuwy nalezy ustawi¢ na fundamencie betonowym.

5.1.2.6. Préba szczelnosci przewodu.
Ulozone w wykopie przewody nalezy podda¢ probie szczelnosci zgodnie z norma PN-
70/B-10714 oraz z PN-92/B-10735. Probg hydrauliczna nalezy wykona¢ w celu
sprawdzenia wytrzymatos$ci rur i szczelnosci ztacz w przewodach, z zachowaniem
nastgpujacych zasad:
1. Probg ci$nienia nalezy wykona¢ po utozeniu przewodow i przysypaniu z
podbiciem
rur gruntem, oraz po zamknig¢ciu wszystkich odgatezien.
2 Odcinki do préb nie powinny by¢ wigksze niz 300 m dla wykopoéw
umocnionych oraz
nie wigcej niz 600 m dla wykopow otwartych.
Wszystkie ztacza powinny by¢ odkryte, oraz w petni widoczne i dostepne.
Po napeieniu rurociagu woda i odpowietrzeniu nalezy przewod pozostawic na 12
godzin w celu ustabilizowania.
Dla przewodow wodociagowych przeprowadza si¢ probe pod cisnieniem probnym
nie mniejszym niz 0,9 Mpa (9 kg/cm?2).
Probe szczelno$ci mozna uznaé za pozytywna, jezeli w czasie 30 minut po
ustabilizowaniu si¢ ci$nienia na poziomie 0,9 Mpa nie zaobserwuje si¢ jego spadku.

Wiyniki prob szczelnos$ci powinny by¢ ujete w protokotach podpisanych przez
przedstawicieli wykonawcy, nadzoru inwestorskiego 1 uzytkownika sieci.

Plukanie i dezynfekcja.

Po uzyskaniu pozytywnych wynikéw préby szczelnosci rurociag nalezy poddac
phtukaniu uzywajac w tym celu czystej wody wodociagowe;j. Predkos¢ przeptywu wody
w przewodzie powinna umozliwi¢ usunigcie wszystkich zanieczyszczen z przewodu.
Dezynfekcji podlega sie¢ wodociagowa i polega na napetieniu wyptukanego przewodu
woda z dodatkiem podchlorynu sodu (zalecane stgzenie 1 litr podchlorynu na 500 litrow
wody) 1 pozostawienie go na 24 godziny. Po tym czasie wodg nalezy oproznic¢ z
przewodu, a przewdd ponownie przeptuka¢ woda wodociagowa z jednoczesnym
poborem probek do badan laboratoryjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady.

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Techniczne; WO.00.00
»Wymagania Ogoélne”

6.2 Roboty montazowe

Kontrolg jako$ci rob6t montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
normy PN-81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.
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Nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace badania:
1. Zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowa,
2. Materiatéw zgodnie z wymaganiami norm.
3. Ulozenia przewodow:
-glebokosci utozenia przewodu,
-ulozenia przewodu na podtozu,
-odchylenia osi przewodu,
-odchylenie spadku,
-zmiany kierunkéw przewodow,
-zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem,
-zabezpieczenia przed korozja czgsci metalowych,
-kontrola potaczen przewodow,
-kontrola izolacji.
4. Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania studzienek.
5. Szczelnos$ci przewodu.
Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosowania materialow, ze zastosowane materialy spetniaja wymagane
normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w WO 00.00 ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem ofertowym

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej WO>00.00
»Wymagania Ogdlne” pkt. 8.
Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢:
-Zgodno$¢ wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa.
-Ilo$¢ wykonywanych robot.
-Droznos$¢ przewodow.
-Szczelnos¢ przewodow.
-Jako$¢ wbudowanych materiatow.

Rozroznia si¢ dwa rodzaje odbioru, wynikajace z technologii 1 organizacji prowadzenia
budowy, a mianowicie:

-odbiory czesciowe,

-odbiory koncowe.

8.1. Odbidr techniczny cze¢sciowy.

Odbiorem objete sa poszczegodlne fazy robdt podlegajace zakryciu przed catkowitym
zakonczeniem budowy. Poza tym moga to by¢ fragmenty robot lub zakonczone
elementy budowy, co do ktorych Inwestor zglosit zastrzezenie czg$ciowego odbioru.
Odbidr ten powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale inspektora nadzoru
inwestycyjnego, kierownika budowy oraz przedstawiciela uzytkownika. Odbior ten
powinien by¢ potwierdzony protokotem Komisji, z podaniem ewentualnych usterek i
terminu ich usuniecia.
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Zakres odbioru czesciowego obejmuje:
Sprawdzenie zgodno$ci wykonanego odcinka z Dokumentacja Projektowa, w tym w
szczegOlnosci zastosowania materiatow.
Sprawdzenie prawidtowosci montazu odcinkéw przewodu, a w szczegolnosci
zachowania kierunkéw, spadkoéw, potaczen, zmian kierunku.
Sprawdzenie zabezpieczen odcinka przewodu, a w szczegolnosci przy przejsciach
przez przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania studzienek, zamontowania uzbrojenia
studzienek, zasuw 1 innych elementow.
Przeprowadzenie proby szczelno$ci.

8.2. Odbidr techniczny koncowy.

Odbiorem tym objety jest przewdd po catkowitym zakonczeniu robot, przed
przekazaniem przewodu do eksploatacji lub odcinka przewodu w wypadku, gdy moze
by¢ ona wczesniej oddany do eksploatacji. Przy odbiorze koncowym nalezy przedtozy¢
Komisji dokumenty zgodnie z obowiazujacymi w tym wzgledzie zarzadzeniami:
-inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowanej sieci wodociagowej,
-Swiadectwa jako$ci wybudowanych materiatow,
-protokoty proby cisnieniowe;,
-protokoty ptukania,
-protokoty dezynfekc;ji,
-wyniki badan laboratoryjnych wody pitnej po dezynfekcji,
-zestawienie dlugosci rurociagdéw w rozbiciu na $rednice.
Ponadto czynnos$ci odbioru koncowego polegaja na:
-Sprawdzeniu protokotow odbioru czgsciowego i1 stwierdzeniu zrealizowania
zawartych w nich postanowien, usunig¢ usterek i innych niedomagan, w
szczegoOlnosci sprawdzeniu protokotow prob szczelnosci.
-Sprawdzeniu aktualnosci sporzadzenia dokumentacji technicznej powykonawczej,
uwzgledniajac wszystkie zmiany 1 uzupehienia.
-Sprawdzeniu prawidtowego i zgodnego z dokumentacja zamontowania uzbrojenia
wodociagu 1 innych elementow.
Odbior koncowy powinien by¢ dokonany w obecnosci przedstawicieli wykonawcy,
nadzoru inwestycyjnego 1 uzytkownika oraz potwierdzony wtasciwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie zostaty spelnione lub tez ujawnily sig
jakies$ usterki, nalezy je uwzgledni¢ w protokole, podajac jednoczesnie termin ich
usuniecia.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podane w W0.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt.
9.

9.2. Platnos¢.

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jako$ci robdt, w oparciu o
wyniki pomiardéw 1 badan laboratoryjnych, inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej
oraz §redniej ceny jednostkowej 1 mb rurociagéw, uwzgledniajacej koszt wykonania
wszystkich robdt wystepujacych przy budowie poszczegdlnych odcinkéw rurociagow.
Platno$¢ nastgpuje za wykonane roboty zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz z
zakresem robdt wymienionym w p. 1.3. niniejszej ST.
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Cena wykonania robdt obejmuje:
-roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy sieci,
-zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie,
-pokonanie przeszkod terenowych (ogradzanie, karczowanie pni drzewa, przejsécie

przez
rzekg itp.),

-dostarczenie materialow,

-wykonanie wykopu wraz z wzmocnieniem przez rozparcie §cian wykopu i inne
rozwiazania projektowe,

-odwodnienie wykopow na czas prowadzenia robot,

-przygotowanie podtoza rodzimego lub podsypki z piasku o grubosci 20 cm,

-utozenie rur wraz z uzbrojeniem,

-wykonanie potaczen spawanych, kotierzowych, zgrzewanych, taczonych na

uszczelke,.

-ulozenie rur w przewodowych w rurach ochronnych,
-wykonanie uzbrojenia,

-przeprowadzenie proby szczelnosci, ptukania, dezynfekeji,
-doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
-oznakowanie uzbrojenia,

-inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,
-przeprowadzenie odbiordéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-70/C-89015

PN-70/C-89016
PN-87/B-01060

PN-81/B-10725
odbiorze.
PN-81/B-10733
Wymagania

PN-87/H-74051
PN-89/H-74101
BN-74/6366-03
BN-74/6366-04
BN-81/9122-05
stosowania.
PN-88/M-54909
BN-83/8836-02

Rury polietylenowe. Metody badan.

Ksztaltki polietylenowe do taczenia rur polietylenowych. Metody
badan.

Sie¢ wodociagowa zewngtrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
Terminologia.

Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania przy

Wodociagi. Przewody cisnieniowe z tworzyw sztucznych.

1 badania przy odbiorze.

Wtazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania.

Rury zeliwne ci$nieniowe do potaczen.

Rury polietylenowe. Wymiary.

Rury polietylenowe. Wymagania techniczne.
Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe, wymiary 1 warunki

Laczniki kolnierzowe do wodomierzy.
Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 04 ]
PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW
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ST- 04. PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW.

1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru przepompowni §ciekdw oraz urzadzen towarzyszacych.
Zakres robot obejmuje: roboty budowlano-montazowe przy przepompowni sciekOw.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza budowy przepompowni $ciekow
dla $ciekow socjalno-bytowych w ramach budowy kanalizacji sanitarnej aglomeracji
Samborowo.
Prowadzenie robdt wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa — opis techniczny i
rysunki. Zakres robot, rodzaje 1 ilo§¢ podane sa w kosztorysie ofertowym.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej s zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST zawartymi w ST 00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
1.5. Ogolne wymagania

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Materialy.
Materiaty niezb¢dne do wykonania przedmiotu zamédwienia niniejszego zakresu

wynikajacego ze Specyfikacji obejmuje ponizsze zestawienie:

2.2.1. Technologia przepompowni
- Przepompownie prefabrykowane z polimerobetonu PS
- Przepompownie prefabrykowane z polietylenu POLPIT 5 - PE.
- Zbiorniki awaryjne zelbetowe prefabrykowane

2.3. Atesty i certyfikaty

Materiaty i urzadzenia przeznaczone do wbudowania w przepompownig sciekow
oraz urzadzen towarzyszacych winny posiada¢ odpowiednie atesty 1 certyfikaty, jakie
obowiazuja w danym zakresie branzowym.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
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Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet.

Roboty zwiazane z wykonaniem przepompowni $ciekow oraz urzadzen
towarzyszacych, prowadzone moga by¢ przy uzyciu nizej wymienionego sprz¢tu
mechanicznego.

3.1.1. Roboty technologiczne

- Samochdd samowytadowczy

- Srodek transportowy

- Zuraw samochodowy

- Koparka

- Spawarka

4. TRANSPORT

Do transportu materiatoéw i urzadzen nalezy stosowac samochody skrzyniowe oraz
dostawcze o odpowiedniej dtugosci skrzyni fadunkowej. W czasie transportu elementy
przepompowni nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z instrukcja producenta.

Przy transporcie i1 sktadowaniu materialéw nalezy przestrzegac instrukcji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania.
Ogolne warunki wykonania zgodnie ze ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.
Zakres robot przygotowawczych obejmuje:

- wyznaczenie w terenie przepompowni $ciekOw oraz urzadzen towarzyszacych
przez geodete uprawnionego. Ponadto wyznaczy¢ reper roboczy oraz ciag
reperdw roboczych, ktore nalezy nawigza¢ do reperow sieci panstwowe;.
Wyznaczone punkty nalezy umiejscowi¢ poza obrysem wykopu tak, aby byly
dostepne przez caty czas trwania robot.

5.1.2. Podloze.
Roboty zwiazane z wykonaniem podloza obejmuja wykonanie:

- podsypki piaskowej

Roboty wykona¢ zgodnie z dokumentacja Projektowa.

5.1.3. Roboty konstrukcyjno-technologiczne.

5.1.3.1.Wymagania ogdlne
Pompownia $ciekow dostarczana jest do wbudowania jako kompletna wraz z
wyposazeniem.

Bezwzglednym warunkiem jest dostarczenie przepompowni posiadajacej
parametry okre§lone Dokumentacja Projektowa. Przepompownie dostarczane na cate
zadanie inwestycyjne powinny pochodzi¢ od jednego producenta.

W sktad kompletu przepompowni wchodza:
- zbiornik przepompowni — wykonany z polimerobetonu.
- Zbiornik awaryjny przepompowni — wykonany z kregdéw zelbetowych
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Zbiornik przepompowni przydomowej z polietylenu zabezpieczony przed
wyptynigciem zgodny z PN-EN 12050-1:2001

e Pompy o nastgpujacych wymaganiach:
1. Pompownie z pompami z wirnikiem otwartym

Wirnik otwarty wykonany z zeliwa, statycznie i dynamicznie wywazony,
topatkowy, otwarty

Silnik pompy wodoszczelny zgodnie z klasg szczelnosci IP 68 wedtug IEC 1
posiadac¢ izolacje klasy H (180 °C) dla mocy powyzej 4 kW i klasy F (155 °C)
dla mocy nizsze;j .

Wal pompy wykonany ze stali nierdzewne;j,

Wat powinien posiada¢ podwdjne uszczelnienie mechaniczne, uszczelnienia
smarowane olejem,

Uszczelnienie statyczne potaczen wodoszczelnych powinny by¢ wykonane z o-
ringdw gumowych,

Uszczelnienia watu — mechaniczne czolowe: wewn. weglik wolframu-ceramika,
zewn. weglik wolframu-ceramika

Pompy wyposazone fabrycznie w kable o dtugosci 10 m, wlot kabli do silnika
uszczelniony pierscienie gumowe,

Silnik elektryczny powinien posiada¢ wewngtrzne zabezpieczenie skladajace si¢
z 3 wylacznikdéw termicznych wplecionych w uzwojenie silnika, wytaczniki
termiczne powinny by¢ wpigte w obwod zabezpieczajacy,

Obudowa pompy i silnika wykonane z zeliwa,

Rurociagi ttoczne wykonane ze stali kwasoodporne;,

Drabinki i pomosty robocze wykonane ze stali kwasoodpornej,

Uktad sterowania 1 automatyki zapewniajacy prawidlowa prace pomp ze
ztaczem RS232 do komunikacji z modemem GSM,

Pompy z silnikiem powyzej 4 kW o rozruchu za pomoca ,, soft-starterow”
Prowadnice do pomp z rur stalowych ocynkowanych $rednicy 27,

Pompownie z pompami z wirnikiem kanatowym

Wirnik kanalowy wykonany z zeliwa, statycznie i dynamicznie wywazony,
lopatkowy, otwarty

Silnik pompy wodoszczelny zgodnie z klasa szczelnosci IP 68 wedlug IEC i
posiadac izolacje klasy H (180 °C) Watl pompy wykonany ze stali nierdzewne;,
Wat powinien posiada¢ podwojne uszczelnienie mechaniczne, uszczelnienia
smarowane olejem,

Uszczelnienie statyczne polaczen wodoszczelnych powinny by¢ wykonane z o-
ringdw gumowych,

Uszczelnienia watu — mechaniczne czotowe: wewn. weglik wolframu-ceramika,
zewn. weglik wolframu-ceramika,

Pierécien stacjonarny z brazu,

Pompy wyposazone fabrycznie w kable o dtugosci 10 m, wlot kabli do silnika
uszczelniony pierscienie gumowe,

Silnik elektryczny powinien posiada¢ wewngtrzne zabezpieczenie sktadajace si¢
z 3 wylacznikdéw termicznych wplecionych w uzwojenie silnika, wytaczniki
termiczne powinny by¢ wpigte w obwod zabezpieczajacy,

Obudowa pompy i silnika wykonane z zeliwa,

Korpus pompy z zaworem hydrodynamicznym pluczacym

Rurociagi ttoczne wykonane ze stali kwasoodporne;,

Drabinki 1 pomosty robocze wykonane ze stali kwasoodpornej,
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Uktad sterowania 1 automatyki zapewniajacy prawidlowa prace pomp ze
ztaczem RS232 do komunikacji z modemem GSM,

Pompy z silnikiem powyzej 4 kW o rozruchu za pomoca ,, soft-starterow”
Prowadnice do pomp z rur stalowych ocynkowanych $rednicy 27,

Pompownie z pompami z wirnikiem kanatowym samooczyszczajacym

Wirnik kanalowy wykonany z zeliwa, statycznie i dynamicznie wywazony,
lopatkowy, otwarty

Silnik pompy wodoszczelny zgodnie z klasa szczelnosci IP 68 wedlug IEC i
posiadac izolacje klasy H (180 °C) Watl pompy wykonany ze stali nierdzewne;,
Wat powinien posiada¢ podwojne uszczelnienie mechaniczne, uszczelnienia
smarowane olejem,

Uszczelnienie statyczne polaczen wodoszczelnych powinny by¢ wykonane z o-
ringdw gumowych,

Czg$¢ hydrauliczna z wirnikiem o swobodnym przeptywie. Dyfuzor ssawny ze
spiralnym rowkiem wspomagajacym samooczyszczanie wirnika. Krawedz
wirnika utwardzona przecina wszelkie sktadniki state mogace blokowa¢ wirnik,
wirnik pototwarty samooczyszczajacy sig.z odrzutnikiem spiralnym.
Uszczelnienia watu — mechaniczne czotowe: wewn. weglik wolframu-ceramika,
zewn. weglik wolframu-ceramika,

Pierécien stacjonarny z brazu,

Pompy wyposazone fabrycznie w kable o dtugosci 10 m, wlot kabli do silnika
uszczelniony pierscienie gumowe,

Silnik elektryczny powinien posiada¢ wewngtrzne zabezpieczenie skladajace si¢
z 3 wylacznikéw termicznych wplecionych w uzwojenie silnika, wytaczniki
termiczne powinny by¢ wpigte w obwod zabezpieczajacy,

Obudowa pompy i silnika wykonane z zeliwa,

Korpus pompy z zaworem hydrodynamicznym pluczacym

Rurociagi ttoczne wykonane ze stali kwasoodporne;,

Drabinki 1 pomosty robocze wykonane ze stali kwasoodpornej,

Uklad sterowania i automatyki zapewniajacy prawidlowa pracg pomp ze
ztaczem do komunikacji z modemem GSM,

Pompy z silnikiem powyzej 4 kW o rozruchu za pomoca ,, soft-starterow”
Prowadnice do pomp z rur stalowych ocynkowanych srednicy 27,

Pompownie z pompami z wielotopatkowym wirnikiem otwartym

Wirnik wielotopatkowy wykonany z zeliwa, statycznie i dynamicznie
wywazony z rozdrabniaczem skratek na wlocie, otwarty

Silnik pompy wodoszczelny zgodnie z klasa szczelnosci IP 68 wedtug IEC 1
posiada¢ izolacjg klasy H (180 °C) Wat pompy wykonany ze stali nierdzewne;j,
Wat powinien posiada¢ podwdjne uszczelnienie mechaniczne, uszczelnienia
smarowane olejem,

Uszczelnienie statyczne potaczen wodoszczelnych powinny by¢ wykonane z o-
ringdw gumowych,

Uszczelnienia watu — mechaniczne czolowe: wewn. weglik wolframu-ceramika,
zewn. weglik wolframu-ceramika,

Pompy wyposazone fabrycznie w kable o dtugosci 10 m, wlot kabli do silnika
uszczelniony pierscienie gumowe,

Silnik elektryczny powinien posiada¢ wewngtrzne zabezpieczenie sktadajace si¢
z 3 wylacznikéw termicznych wplecionych w uzwojenie silnika, wytaczniki
termiczne powinny by¢ wpigte w obwod zabezpieczajacy,
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Obudowa pompy i1 silnika wykonane z zeliwa,

Rurociagi ttoczne wykonane ze stali kwasoodporne;,

Drabinki 1 pomosty robocze wykonane ze stali kwasoodpornej,

Uklad sterowania i automatyki zapewniajacy prawidlowa pracg pomp ze
ztaczem RS232 do komunikacji z modemem GSM,

Prowadnice do pomp z rur stalowych ocynkowanych $rednicy 27,

5. Pompownie z pompami z wielotopatkowym wirnikiem otwartym - przydomowe

Wirnik wielotopatkowy wykonany z zeliwa, statycznie i dynamicznie
wywazony z rozdrabniaczem skratek na wlocie, otwarty

Silnik pompy wodoszczelny zgodnie z klasa szczelnosci IP 68 wedlug IEC i
posiadac izolacje klasy HF (155 °C) Wat pompy wykonany ze stali nierdzewne;,
Wat powinien posiada¢ podwojne uszczelnienie mechaniczne, uszczelnienia
smarowane olejem,

Uszczelnienie statyczne polaczen wodoszczelnych powinny by¢ wykonane z
vitonu ,

Uszczelnienia watu — mechaniczne czotowe: wewn. weglik wolframu-ceramika,
zewn. weglik wolframu-ceramika,

Pompy wyposazone fabrycznie w kable o dlugosci 10 m, wlot kabli do silnika
uszczelniony pierScienie gumowe,

Silnik elektryczny powinien posiada¢ wewngtrzne zabezpieczenie sktadajace si¢
z 3 wylacznikoéw termicznych wplecionych w uzwojenie silnika, wytaczniki
termiczne powinny by¢ wpigte w obwadd zabezpieczajacy,

Obudowa pompy i silnika wykonane z zeliwa,

Prowadnice do pomp z rur stalowych ocynkowanych $rednicy 3/4”,

5.1.3.2.Montaz przepompowni.

Montaz zbiornika przepompowni mozna wykona¢ po dokonaniu odbioru.

Kolejno$¢ wykonania prac przedstawia si¢ nastgpujaco:

wyznaczenie osi montazowych,

ustawienie zbiornika przepompowni na przygotowanym podtozu,
wykonanie zasypki wykopu,

montaz osprzgtu i wyposazenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady.

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” poz. 6.

6.2. Roboty montazowe

Kontrolg jakosci rob6t montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
normy PN-81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

Zgodnosci z Dokumentacja Projektowa,
Materiatow zgodnie z wymaganiami norm
Budowa przepompowni §ciekow:

glebokosci posadowienia

ustawienie konstrukcji przepompowni $ciekow
odchylenia osi przepompowni

odchylenie spadku



60

- zmiany kierunkdéw przewodow

- zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem

- zabezpieczenia przed korozja czgs$ci metalowych
- kontrola polaczen przewodow

- kontrola izolacji.

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosowania materialow, ze zastosowane materialy spetniaja wymagane
normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specytfikacji Technicznej ST 00.00
»Wymagania ogdlne poz. 7.

e przepompownia §ciekOw wraz z wyposazeniem oraz urzadzenia towarzyszace 1 kpl.
(inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza) w tym:

przepompowni $ciekOw oraz urzadzenia towarzyszace, przytacza sanitarne i
elektryczne — 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00
»Wymagania og6élne” poz. 8.

Odbiory nalezy przeprowadzi¢ dla poszczegolnych rodzajow robot:

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢:

e zgodno$¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i1 fabryczna montowanych
urzadzen.

e [lo$¢ wykonywanych robot.

® Droznos¢ przewodow i szczelnos¢ przewodow 1 potaczen.

e Jako$¢ wbudowanych materiatow.

e Zgodnos$ci z normami i projektem wyniki badan i pomiaroéw przewidziane dla

rodzajow robot.

e Zgodno$ci pompowania pomp z zataczona w DTR charakterystyka.

Rozrdznia si¢ dwa rodzaje odbioru, wynikajace z technologii i organizacji prowadzenia

budowy, a mianowicie:

e odbiory czgsciowe,

¢ odbiory koncowe.

8.1. Odbidr techniczny cze¢sciowy.
Odbiorem objete sa poszczegodlne fazy robdt podlegajace zakryciu przed catkowitym
zakonczeniem budowy. Poza tym moga to by¢ fragmenty robot lub zakonczone
elementy budowy, co do ktorych Inwestor zglosit zastrzezenie czg$ciowego odbioru.
Odbidr ten powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale inspektora nadzoru
inwestycyjnego, kierownika budowy oraz przedstawiciela uzytkownika. Odbior ten
powinien by¢ potwierdzony protokotem Komisji, z podaniem ewentualnych usterek i
terminu ich usuniecia.
Zakres odbioru czg$ciowego obejmuje:

1. Sprawdzenie zgodnosci wykonanej przepompowni i odcinkow rurociagow z

Dokumentacja Projektowa, w tym w szczegdlnos$ci zastosowania materialow.
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2. Sprawdzenie prawidlowo$ci montazu urzadzen i odcinkoéw przewodu, a w
szczegoblnosci zachowania kierunkow, spadkow, potaczen, zmian kierunku.

3. Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania potaczen, wpustow i innych elementow.

4. Przeprowadzenie proby szczelno$ci na eksfiltracjg i infiltracjg.

8.2. Odbidr techniczny koncowy.

Odbiorem tym objety jest pelny zakres robdt przepompowni po catkowitym
zakonczeniu robot, przed przekazaniem przepompowni do eksploatacji. Przy odbiorze
koncowym nalezy przedtozy¢ Komisji dokumenty zgodnie z obowiazujacymi w tym
wzgledzie zarzadzeniami:

e inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowanej przepompowni,

e $wiadectwa jakosci wybudowanych materiatow,

e protokoly drozno$ci i instalacji technologicznej,

Ponadto czynnosci odbioru koncowego polegaja na:

1. Sprawdzeniu protokotow odbioru czgsciowego i1 stwierdzeniu zrealizowania
zawartych w nich postanowien, usunig¢ usterek i innych niedomagan.

2. Sprawdzeniu aktualno$ci sporzadzenia dokumentacji techniczne;j
powykonawczej, uwzgledniajac wszystkie zmiany i uzupetnienia.

3. Sprawdzeniu prawidtowego 1 zgodnego z dokumentacja zamontowania
wszystkich urzadzen.

Odbior koncowy powinien by¢ dokonany w obecnosci przedstawicieli wykonawcy,
nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika oraz potwierdzony wtasciwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie zostaty spelnione lub tez ujawnily sig
jakies$ usterki, nalezy je uwzgledni¢ w protokole, podajac jednoczesnie termin ich
usunigcia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ST 00.00
»Wymagania og6élne” poz. 9.

9.2. Platnos¢

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem roboét, ocena jakosci uzytych
materiatow, ocena jakos$ci wykonanych robo6t. Nalezy wykona¢ zakres robot
wymieniony w tomie IV .

Cena wykonania robot obejmuje:

e roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie

e zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie

e pokonanie przeszkod terenowych (ogradzanie, karczowanie pni drzewa itp.)
e dostarczenie materialow

¢ wykonanie wykopu wraz z wzmocnieniem przez rozparcie §cian wykopu,

e przygotowanie podioza rodzimego lub podsypki z piasku

e utozenie rur wraz z uzbrojeniem
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e wykonanie potaczen spawanych, kotierzowych, zgrzewanych, taczonych na

uszczelke

e montaz przepompowni ze zbiornikami awaryjnymi kpl. wraz z urzadzeniami

towarzyszacymi

e przeprowadzenie proby szczelnosci ptukania

¢ wykonanie robdt niwelacyjnych wraz z nasadzeniami
e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

e oznakowanie uzbrojenia

e inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-74/C-89200

PN-85/C-89202

PN-81/C-89203
PN-85/C-89204

PN-85/C-89205

PN-70/C-89015
PN-70/C-89016
badan.

PN-87/H-74051
PN-92/B-10735

PN-B-10736:1999
wodociagowych i

PN-91/B-10729

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu do rur
ci$nieniowych

Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
Rury ci$nieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
Wymagania i badania.

Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociagéw z PCV.
Rury polietylenowe. Metody badan.

Ksztattki polietylenowe dotaczenia rur polietylenowych. Metody

Wtazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania.

Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow

kanalizacyjnych.
Studzienki kanalizacyjne

PN-EN 752—2 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.

PN-EN 752—6 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — Czg$¢ 6: Uktady pompowe.

PN-EN 1761:2001 Zewngtrzne systemy kanalizacji ci$nieniowe;.

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

EN-12050 -1 Przepompownie $ciekow dla budynkoéw i odptywoéw wydzielonych
- zasady budowy i badanie — Cz¢$¢ 1: Przepompownie Sciekow
zawierajace fekalia.

11. UWAGI KONCOWE

Wszelkie prace wykonywac nalezy w oparciu o ,, Warunki techniczne wykonania
1 odbioru robot cz. 11 II”, rozporzadzeniem MB 1 PMB z dn. 28.03.1972 r. w sprawie
BHP przy wykonawstwie robot budowlano-montazowych (Dz. U .Nr 13, poz. (3 z dnia

10.04.1972).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 05
PRZEPOMPOWNIE WODY
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ST- 05. PRZEPOMPOWNIE WODY.

1 WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru przepompowni wody oraz urzadzen towarzyszacych.
Zakres robot obejmuje: roboty budowlano-montazowe przy przepompowni wody
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza budowy przepompowni wody
pitnej w ramach budowy wodociagéw aglomeracji Samborowo.
Prowadzenie robdt wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa — opis techniczny i
rysunki. Zakres robot, rodzaje 1 ilo§¢ podane sa w kosztorysie ofertowym.
1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej s zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST zawartymi w ST 00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
1.5 Ogolne wymagania

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania

2. MATERIALY
2.10g0Ilne wymagania dotyczace materialow.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 2.

2.2 Materialy.
Materiaty niezb¢dne do wykonania przedmiotu zamédwienia niniejszego zakresu

wynikajacego ze Specyfikacji obejmuje ponizsze zestawienie:

2.2.1 Technologia przepompowni
- Przepompownie wody-zestawy hydroforowe dwupompowe
- Rury ze stali kwasoodpornej OH18NO.
- Ksztattki ze stali kwasoodpornej OH18ND9.
- Zawory przelotowe mufowe
- Zawory przelotowe kotierzowe
- Zasuwy nozowe mig¢dzykoinierzowe
- Zawory zwrotne kotnierzowe
- Tuleje kohierzowe ze stali kwasoodpornej OH18N9
- Zbiorniki zelbetowe prefabrykowane

2.3 Atesty i certyfikaty
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Materiaty 1 urzadzenia przeznaczone do wbudowania w przepompowni¢ wody oraz
urzadzen towarzyszacych winny posiada¢ odpowiednie atesty, atesty higieniczno-
sanitarne 1 certyfikaty, jakie obowiazuja w danym zakresie branzowym.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzegtu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt. 3.

3.2 Sprzet.

Roboty zwiazane z wykonaniem przepompowni wody oraz urzadzen
towarzyszacych, prowadzone moga by¢ przy uzyciu nizej wymienionego sprz¢tu
mechanicznego.

3.2.1. Roboty technologiczne

- Samochdd samowyladowczy

- Srodek transportowy

- Zuraw samochodowy

- Koparka

- Spawarka

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow i urzadzen nalezy stosowac samochody skrzyniowe oraz
dostawcze o odpowiedniej dtugosci skrzyni tadunkowej. W czasie transportu elementy
przepompowni nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z instrukcja producenta.

Przy transporcie i1 sktadowaniu materialéw nalezy przestrzegac instrukcji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne warunki wykonania.
Ogolne warunki wykonania zgodnie ze ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.1.1 Roboty przygotowawcze.
Zakres robot przygotowawczych obejmuje:

- Wwyznaczenie w terenie przepompowni $ciekOw oraz urzadzen towarzyszacych
przez geodete uprawnionego. Ponadto wyznaczy¢ reper roboczy oraz ciag
reperéw roboczych, ktére nalezy nawiazac¢ do reperow sieci panstwowe;.
Wyznaczone punkty nalezy umiejscowi¢ poza obrysem wykopu tak, aby byly
dostepne przez caty czas trwania robot.

5.1.1Podtoze.
Roboty zwiazane z wykonaniem podloza obejmuja wykonanie:

- podsypki piaskowe]

Roboty wykona¢ zgodnie z dokumentacja Projektowa.

5.2 Roboty konstrukcyjno-technologiczne.

5.2.1.Wymagania ogolne
Pompownia wody dostarczana jest do wbudowania jako kompletna wraz z
wyposazeniem.
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Bezwzglednym warunkiem jest dostarczenie przepompowni posiadajacej
parametry okreslone Dokumentacja Projektowa. Przepompownie dostarczane na cate
zadanie inwestycyjne powinny pochodzi¢ od jednego producenta.

W sktad kompletu przepompowni wchodza:
- zbiornik przepompowni prefabrykowany
- zestaw pompowy hydroforowy

5.2.2 Montaz rurociagow
1.1.1.1.  Polaczenia spawane

Przed rozpocze¢ciem montazu lub uktadania rury powinny by¢ od wewnatrz i na
stykach starannie oczyszczone rur pgknigtych, zowalizowanych lub w inny sposob
przygotowane. Rur uszkodzonych nie wolno montowac. Przy przejsciu przewodoéw
przez fundamenty i $ciany budowli, rury ochronne powinny mie¢ grubo$¢ $cianki
roOwna, co najmniej 6 mm, a ich wewngetrzna srednica powinna by¢ o 1,5 % wigksza
od zewngtrznej powierzchni izolacji od $ciany stropu lub podtogi powinna wynosic:

e 3,0do 5,0 cm dla przewodow o $rednicy ponizej 50 mm
e 7,0 do 10,0 cm dla przewodéw o srednicy powyzej 65 mm

Te same odlegtosci powinny by¢ zachowane pomigdzy rownolegle biegnacymi
przewodami. Rury stalowe nalezy taczy¢ spawaniem elektrycznym
doczotowym. Do spawania nalezy stosowa¢ materialty spawalnicze o
wlasciwo$ciach nie gorszych niz wlasciwos$ci materiatu rury. Rury stalowe
powinny odpowiada¢ gatunkowi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i
mie¢ trwale wybite oznakowania lub w inny sposob jednoznacznie okreslony
gatunek. Miejsca spawania nie powinny posiada¢ rozwarstwien, wzerow i
ubytkdw powierzchniowych nie wigkszych niz 5% grubosci materiatu i
wigkszych niz 10% powierzchni. Ponadto nie powinno mie¢ rys, pgknigc itp.

wad.

Do spawania stosowac elektrody przynalezne do spawanego materialu.. Suszenie
elektrod powinno by¢ zgodne z zaleceniem producentoéw. Spawacze wykonujacy
ztacze spawane powinni mie¢ aktualne uprawnienia specjalistyczne, odpowiednie

do zakresu robot, udokumentowane wpisem do ksiazeczki spawacza.

Potaczenia na rurach stalowych nalezy zaizolowa¢. Przed natozeniem powtoki
ochronnej powierzchnia izolowana powinna by¢ oczyszczona do II-go stopnia

czystosci wg PN-70/H-97051.

5.2.3 Potaczenia kotnierzowe

Kotnierze do rur stalowych powinny by¢ dostarczone na budowg jako walcowane z
szyjka lub z przyspawanym kro¢cem z rury stalowej. O$§ rury powinna by¢

prostopadta do plaszczyzny kotnierza.

Kohierz nalezy przyspawac¢ do kré¢ca dwoma spoinami pachwinowymi, przy czym
powierzchnia spoiny powinna by¢ czysta i w razie potrzeby oszlifowana w
ptaszczyznie kotnierza tak, aby nieréwnosci spoiny nie wystawaty ponad stykowa

powierzchnig kotierza.

Srednice wewnetrzne uszczelek powinny by¢ wigksze o 3-5 mm od wewnetrznej
srednicy przewodu lub armatury, a ich zewngtrzna $rednica powinna zapewniaé

dotyk obwodu uszczelki do $rub.

Przy potaczeniach kolnierzowych §ruby przeciwlegte nalezy dokrgcaé parami
rOwnomiernie na calym obwodzie. Gwintowany rdzen $ruby powinien wystawac

ponad nakretke na wysoko$¢ rowna Srednicy $rub, nie wigcej jednak niz 25 mm.
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W czasie wykonywania potaczen kotierzowych nie wolno:

-dociaga¢ $rubami polaczen majacych po zatozeniu uszczelki luz poczatkowy
przekraczajacy 2 mm, z wyjatkiem przypadkow, gdy wymagaja tego wzgledy
kompensacji wydtuzen,

-pozostawia¢ sruby niedokrecone,

-pozostawia¢ w kotnierzach §ruby montazowe.

Potaczen kotnierzowych nie wolno stosowa¢ na tukach. Prosty odcinek przewodu
migdzy kolierzem i1 poczatkiem tuku powinien wynosi¢ dla przewoddw: przy
srednicy do 100 mm - 100 mm. Powyzsze ustalenie nie dotyczy potaczen
przewoddw z rur zeliwnych kolierzowych z ksztattkami zeliwnymi kotnierzowymi.
Do taczenia rur stalowych z armatura i urzadzeniami nalezy stosowac kolnierze
stalowe, z uwzglednieniem ci$nienia wystgpujacego w przewodzie lub urzadzeniu:
do przewodoéw o ci$nieniu roboczym czynnika do 1,6 MPa kotnierze przyspawane-
okragte, do przewoddéw o ci$nieniu roboczym 1,6 — 10,0 MPa kotnierze
przyspawane okragte z szyjka.

Niedopuszczalne jest stosowanie luznych kotnierzy na wywijanych obrzezach rur.
Do potaczen kohlierzowych nalezy stosowac uszczelki:

-gumowe niezbrojone przy wodzie i cieczach nie agresywnych oraz przy gazach
odoliwionych o temperaturze nieprzekraczajacej 60°C i o ci$nieniu do 0.6 MPa,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogoélne zasady.
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” poz. 6.

6.2 Roboty montazowe

Kontrolg jako$ci rob6t montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
normy PN-81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.
Kontroli jako$ci wykonywanych robdt nalezy dokona¢ poprzez poréwnanie
wykonania robot w szczegolnosci z dokumentacja projektowa oraz zgodnoscia z
warunkami technicznymi.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:
a) zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
b) materiatow zgodnie z wymogami Polskich Norm (w tych wypadkach, kiedy
spelnienie wymagan normy — szczeg6lnie dotyczy to urzadzen importowanych —
moze by¢ dokonane w inny sposob niz podano to w normie, nalezy uzyskac
kazdorazowo zgode na odstgpstwo od normy, ewentualnie jesli dotyczy to
rozwiazania powtarzajacego si¢ w serii wyrobow uzyska¢ dla tego rozwiazania
aprobate techniczng)
¢) utozenie przewodow: rzednych utozenia przewodéw, odchylenia spadku, zmiana
kierunku przewodoéw
d) zabezpieczenia przewodu antykorozyjne
e) kontrola polaczen przewodow, szczelnosci przewodow
f) przeprowadzenie proby szczelnosci ptukania, dezynfekcji
g) grubosc izolacji przewodow i urzadzen
Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosowania materialow, ze zastosowane materialy spetniaja wymagane
normami warunki techniczne.
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7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specytfikacji Technicznej ST 00.00
»Wymagania ogdlne poz. 7.

e przepompownia wody wraz z wyposazeniem oraz urzadzenia towarzyszace 1 kpl.
(inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza) w tym:

przepompowni wody oraz urzadzenia towarzyszace, przytacza sanitarne i elektryczne —
1 kpl.

Jednostkami obmiaru wykonywanych rob6t sa jednostki zgodne z charakterem robot i
uwzgledniajace wszystkie roboty: szt., mb., kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00
»Wymagania ogolne” poz. 8.

Odbiory nalezy przeprowadzi¢ dla poszczegdlnych rodzajow robot:

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢:

¢ zgodnos$¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa 1 fabryczna montowanych
urzadzen.

e [los¢ wykonywanych robot.

e Droznos$¢ przewodow i szczelnos¢ przewodow i polaczen.

e Jako$¢ wbudowanych materiatow.

e Zgodnosci z normami i1 projektem wyniki badan i pomiaréw przewidziane dla

rodzajow robot.

e Zgodno$ci pompowania pomp z zataczona w DTR charakterystyka.

Rozroznia si¢ dwa rodzaje odbioru, wynikajace z technologii 1 organizacji prowadzenia

budowy, a mianowicie:

e odbiory cze$ciowe,

e odbiory koncowe.

8.1. Odbidr techniczny czeSciowy.
Odbiorem objgte sa poszczegodlne fazy robdt podlegajace zakryciu przed catkowitym
zakonczeniem budowy. Poza tym moga to by¢ fragmenty robot lub zakonczone
elementy budowy, co do ktoérych Inwestor zgtosit zastrzezenie czg$ciowego odbioru.
Odbidr ten powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale inspektora nadzoru
inwestycyjnego, kierownika budowy oraz przedstawiciela uzytkownika. Odbior ten
powinien by¢ potwierdzony protokotem Komisji, z podaniem ewentualnych usterek i
terminu ich usuniecia.
Zakres odbioru czg$ciowego obejmuje:
1. Sprawdzenie zgodnosci wykonanej przepompowni i odcinkow rurociagow z
Dokumentacja Projektowa, w tym w szczegdlno$ci zastosowania materiatlow.
2. Sprawdzenie prawidtowo$ci montazu urzadzen i odcinkow przewodu, a w
szczegolnosci zachowania kierunkow, spadkéw, potaczen, zmian kierunku.
3. Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania polaczen, wpustow i innych elementow.
4. Przeprowadzenie proby szczelnosci na eksfiltracjg i infiltracjg.

8.2. Odbidr techniczny koncowy.
Odbiorem tym objety jest pelny zakres robdt przepompowni po catkowitym
zakonczeniu robot, przed przekazaniem przepompowni do eksploatacji. Przy odbiorze
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koncowym nalezy przedtozy¢ Komisji dokumenty zgodnie z obowiazujacymi w tym
wzgledzie zarzadzeniami:

¢ inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowanej przepompowni,

e Swiadectwa jakosci wybudowanych materiatow,

e protokoly droznosci i instalacji technologicznej,

Ponadto czynnosci odbioru koncowego polegaja na:

1. Sprawdzeniu protokotow odbioru czgsciowego i1 stwierdzeniu zrealizowania
zawartych w nich postanowien, usunig¢ usterek i innych niedomagan.

2. Sprawdzeniu aktualnos$ci sporzadzenia dokumentacji technicznej
powykonawczej, uwzgledniajac wszystkie zmiany i uzupetnienia.

3. Sprawdzeniu prawidtowego i zgodnego z dokumentacja zamontowania
wszystkich urzadzen.

Odbioér koncowy powinien by¢ dokonany w obecnosci przedstawicieli wykonawcy,
nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika oraz potwierdzony wtasciwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie zostaty spelnione lub tez ujawnily sig
jakies$ usterki, nalezy je uwzgledni¢ w protokole, podajac jednoczesnie termin ich
usunigcia.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ST 00.00
»Wymagania ogélne” poz. 9.

9.2. Platnos¢

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem robo6t, oceng jakosci uzytych
materiatow, ocena jakos$ci wykonanych robo6t. Nalezy wykona¢ zakres robot
wymieniony w tomie IV .

Cena wykonania robo6t obejmuje:

e roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie

¢ zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie

e pokonanie przeszkod terenowych (ogradzanie, karczowanie pni drzewa itp.)
e dostarczenie materialow

¢ wykonanie wykopu wraz z wzmocnieniem przez rozparcie §cian wykopu,

e przygotowanie podioza rodzimego lub podsypki z piasku

e utozenie rur wraz z uzbrojeniem

e wykonanie potaczen spawanych, kotierzowych, zgrzewanych, taczonych na
uszczelke

e montaz przepompowni wraz z urzadzeniami towarzyszacymi

e przeprowadzenie proby szczelno$ci ptukania, dezynfekcji

¢ wykonanie robot niwelacyjnych wraz z nasadzeniami

e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

¢ oznakowanie uzbrojenia

¢ inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociagowych, Zeszyt 3,
Wymagania Techniczne Cobrti Instal 2001

PN-71/B-02863 Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne. Sie¢ wodociaggowa zewngtrzna
oraz rozmieszczenie hydrantoéw zewngtrznych. Wymagania.

BN-83/8836-02 "Przewody podziemne - roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze"

11. UWAGI KONCOWE

Wszelkie prace wykonywac nalezy w oparciu o ,,Warunki techniczne wykonania
1 odbioru robo6t cz. 11 II”, rozporzadzeniem MB i PMB z dn. 28.03.1972 r. w sprawie
BHP przy wykonawstwie robdt budowlano-montazowych (Dz. U .Nr 13, poz. (3 z dnia
10.04.1972).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 06

PRZEPOMPOWNIE - INSTALACJE
ELEKTRYCZNE
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ST - 06. PRZEPOMPOWNIE — INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot St.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z instalacjami elektrycznymi przepompowni.
Przedmiotem wykonania sa roboty zwiazane z montazem i instalacja szaf
zasilajaco-sterowniczych, aparatury kontrolno-pomiarowej, kabli.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
zwiazanych z dostawa i montazem szaf zasilajaco-sterowniczych aparatury
kontrolno-pomiarowe;j i kabli zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisami
technicznymi, rysunkami w ramach budowy przepompowni aglomeracji
samborowo.

Zakres robot, rodzaje i ilo$ci podane sa w kosztorysie ofertowym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST 00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
robot z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i obowiazujacymi
normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskania i sktadowania podano w ST
00.00 — ,,Wymagania ogdlne” — pkt. 2.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktorych normy PN i BN
przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jakos$ci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone
przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

2.2 Urzadzenia

Materiatami stosowanym przy wykonaniu robdt wedtug zasad niniejszej specyfikacji
ST sa:

Pompownie Sciekow — gtowne:

- Sterownica SPM2-D1-Z
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Przepompownie przydomowe
- Sterownica SPX-J / IP55 /

2.3. Kable

Kabla przez prady robocze 1 zwarciowe wg zarzadzenia MGiE oraz powinien spetniac¢
wymagania skutecznosci zerowania w instalacjach zerowanych wg zarzadzenia Ministra
Przemystu

Bgbny z kablami nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach pokrytych dachem Przy
budowie linii kablowych nalezy stosowac kable uzgodnione z zaktadem energetycznym
oraz zgodne z dokumentacja projektowa.

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to w kablowych liniach
elektroenergetycznych nalezy stosowac nastgpujace typy kabli:

— YAKY ,YKY, YDY wg PN-76/E-90301 [7] o napieciu znamionowym do 1 kV,
Przekrd) zyt kabli powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku
napigcia i dopuszczalnej temperatury nagrzania, na utwardzonym podtozu.

2.4. Piasek

Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-
04 [16].

2.5. Folia

Folig nalezy stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi. Zaleca
si¢ stosowanie folii kalendrowanej z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6
mm, gat. I. Dla ochrony kabli o napigciu znamionowym do 1 kV nalezy stosowac folig
koloru niebieskiego.

Szerokos¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable, lecz nie wezsza

niz 20 cm.Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03

2.6.Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy o$wietleniowe zaleca si¢ stosowanie fundamentéw prefabrykowanych
wedtug ustalen dokumentacji projektowej. Ogdlne wymagania dotyczace fundamentow
konstrukcji okreslone sa w PN-80/B-03322.

W zaleznos$ci od konkretnych warunkow lokalizacyjnych i rodzaju wod gruntowych
nalezy wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z ,,Instrukcja zabezpieczen
przed korozja konstrukcji betonowych”.Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywac
si¢ na wyrdwnanym, utwardzonym i odwodnionym podtozu na przektadkach z drewna
SOsnowego.

2.7. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materialow niepalnych, z tworzyw
sztucznych lub stali, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie
tuku elektrycznego.

Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit
sciskajacych, z jakimi nalezy liczy¢ si¢ w miejscu ich utozenia. Wnetrza $cianek
powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygtadzajaca ich powierzchnig, dla
utatwienia przesuwania si¢ kabli.

Zaleca si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur stalowych lub rur z polichlorku winylu
(PCW) o $rednicy wewngtrznej nie mniejszej niz 90 mm.

Rury stalowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-80/H-74219, a rury PCW
normy PN-80/89205 [11].

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywaé na utwardzonym placu, w miejscach
zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.
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2.8.Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczke bezpiecznikowo-zaciskowa nalezy wykonaé¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa. Powinna ona posiada¢ odpowiednig ilo$¢ podstaw bezpiecznikowych
25 A oraz cztery lub pig¢ zaciskow przystosowanych do podiaczenia dwoch zyt
kabla o przekroju do
50 mm®

Materiaty do wykonania w/w robdt zwiazanych z instalacjami elektrycznymi
stosowac zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisami technicznymi i rysunkami.
Dostawa materiatow przeznaczonych do robdt montazowych powinna nastapic
dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk
na placu budowy. Jesli jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatow,
pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny takze zabezpieczac
materiaty od zewngtrznych wplywdw atmosferycznych, a w razie potrzeby
umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci. Place 1
magazyny zamknigte do sktadowania materiatow, urzadzen i maszyn (sprz¢tu
zmechanizowanego) stosowanych do robot powinny by¢ wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyré6wnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i
usytuowane w sposob utatwiajacy roztadunek, zatadunek i1 ewentualnie montaz
wymienionych przedmiotow.

W czasie transportu 1 sktadowania konce wszystkich rodzajéw kabli powinny by¢
zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywami §rodowiska.

Materiaty, wyroby i1 urzadzenia, dla ktorych wymaga si¢ §wiadectw jakosci, np.:
aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze
swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami wewngtrznego
odbioru technicznego (w przypadku urzadzen prefabrykowanych). Przy odbiorze
materiatow nalezy zwroci¢ uwage na zgodno$¢ stanu faktycznego z dowodami
dostawy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet.

Sprze¢t budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane r¢eznie lub przy uzyciu sprzgtu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera. Przy mechanicznym
wykonywaniu robot Wykonawca powinien dysponowac sprz¢tem sprawnym
technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robot.

Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych winny
by¢ wykonywane rgcznie.

Roboty montazowe prowadzone bgda przy uzyciu nastgpujacego sprzetu
mechanicznego:

e zuraw samochodowy do 4 Mg

e spawarka elektryczna transformatorowa

e ¢lektronarzedzia
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4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materialow
dtugich nalezy stosowac przyczepy dluzycowe, a materialy wysokie nalezy
zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem/

W czasie transportu 1 przechowywania materialéw elektroenergetycznych nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci tych urzadzen,
zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury
elektrycznej 1 urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w
szczegblnosci: transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi
drganiami 1 wstrzasami oraz przesuwaniem si¢, aparaturg 1 urzadzenia ostroznie
zatadowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia
powtok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wplywami §rodowiska.

Srodki transportu przewidziane do stosowania:

e samochdd dostawczy do 0,9 Mg

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne.

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST 00.00 ,,Wymagania
og6lne” — pkt. 5.

5.2 Wymagania szczegdlne.

5.2.1 Polaczenia elektryczne przewodow.

- powierzchnie stykajacych si¢ elementow toréw pradowych oraz przektadek i
podktadek metalowych, przewodzacych prad, powinny by¢ doktadnie
oczyszczone 1 wygladzone,

- zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powtoka metalowa
ogniowa lub galwaniczna nalezy tylko zmywac¢ odczynnikami chemicznymi i
szlifowac pasta polerska

- powierzchnie zestykdw nalezy zabezpieczy¢ przed korozja wazeling
bezkwasowa

- polaczenia nalezy wykona¢ spawaniem, srubami lub w inny sposéb okreslony w
projekcie technicznym. Szyny o szerokos$ci wigkszej od 120 mm zaleca si¢
laczy¢ przez spawanie

- $ruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa
metaliczna

- polaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca si¢ wykonywac za
pomoca spawania. Wszelkie potaczenia elektryczne w ziemi nalezy
zabezpieczy¢ przed korozja, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub
owiniecie tasma.

5.2.2 Polaczenia elektryczne kabli i przewodow.

- zyly jednodrutowe moga mie¢ zakonczenia:
proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskéw
srubowych; oczkowe, dla przewodow podtaczanych pod $rubeg lub wkret; oczko
o §rednicy wewngetrznej wigkszej ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy wyginaé
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w prawo; sprasowane konce zyt przystosowane do podtaczania pod $rube z
kocowka kablowa, koncowke taczy si¢ z przewodem przez lutowanie lub
zaprasowanie z koncowka kablowa do lutowania

- zyly wielodrutowe moga mie¢ zakonczenia: proste lub oczkowe, stosowane do
przewodow mieszanych, z koncem prostym lub oczkiem dobrze oczyszczonym 1
pocynowanym, takie zakonczenia dopuszcza si¢ tylko w przypadku, gdy zaciski
nie pozwalaja na zastosowanie koncowki lub tulejki; z koncowka kablowa
podtaczane pod srubg; koncowke montuje si¢ przez prasowanie, lutowanie, lub
spawanie;

-z tulejka (koncdéwka rurkowa) umocowana przez zaprasowanie
5.2.3 Sruby i wkrety w polaczeniach

- $ruby 1 wkrety do taczenia szyn oraz przewoddéw powinny mie¢ taka dtugos¢,
aby po skreceniu potaczenia wystawaly co najmniej na wysokos¢ 2-6 zwojow.
Nie dotyczy to $rub dostarczanych przez wytwdrcg wraz z aparatem, jesli
zostanie zachowana wysoko$¢ $ruby ok. 2-3 mm, wystajacej poza nakretke.
5.2.4 Przylaczanie do gniazd bezpiecznikowych

- w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowadzajacy nalezy potaczyc¢ z
szyna gniazda ($§ruba stykowa), a przewdd zabezpieczany z gwintem w
oprawach o$wietleniowych i podobnym osprzecie przewod fazowy lub ,,+-
nalezy faczyc¢ ze stykiem wewngtrznym a przewod neutralny lub ,,-,, z gwintem
(oprawka).

5.2.5 Prace spawalnicze

- prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczysci¢ elementow
izolacyjnych, aparatéw i1 przewodow odpryskami roztopionego metalu.

- prace spawalnicze nalezy wykonywa¢ w odleglosci bezpiecznej od aparatdéw i
urzadzen zawierajacych olej lub odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i
aparaty.

5.3 Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprzetu

- przed przystapieniem do montazu szaf zasilajaco-sterowniczych nalezy
sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania kanatow kablowych, przepustow szynowych,
wypoziomowanie ram no$nych pod szafami

- montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montazu tych urzadzen

- kable nalezy uktada¢ w sposob zapewniajacy szybka ich identyfikacj¢ i tatwy
dostep

- odgalgzienia od szyn gtéwnych i podiaczenia szyn do aparatdw nie powinny
powodowac niedopuszczalnych naciagdw 1 naprezen

- w szynach zbiorczych sztywnych stosowa¢ odpowiednie kompensatory

- dla podtaczenia szyn 1 kabli nalezy stosowa¢ standardowe $ruby z gwintem
metrycznym i z tbem sze$ciokatnym

- najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowa¢ zgodnie z

przepisami
5.3.1. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla
konkretnego fundamentu. Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu
na 10 cm warstwie betonu B 10 lub zageszczonego zwiru. Przed jego zasypaniem
nalezy sprawdzi¢ rz¢dne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego
Scianek 1 poziom gornej powierzchni, do ktérej przytwierdzona jest ptyta mocujaca.
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Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nalezy
wykonac z

z dopuszczalna tolerancja rzednej posadowienia 2 cm. Ustawienie fundamentu w
planie powinno by¢ wykonane z doktadnos$cia 10 cm.

I1 1 III strefy wiatrowe;.

5.4 Montaz kabli

5.4.1 Wyznaczenie tras linii kablowych

Wyznaczenie tras linii kablowych nalezy wykona¢ przez stuzby geodezyjne na
podstawie projektu technicznego linii kablowych oraz map geodezyjnych z
naniesionymi budowlami i uzbrojeniem terenu. Wytyczenie tras przebiegu kabli
wykona Wykonawca zadania.

5.4.2 Ukladanie kabli w ziemi.

Kable nalezy uktada¢ na glgbokosci 70 cm na 10 cm podsypce z piasku. Po utozeniu
kabla na podsypce piaskowej nalezy go najpierw zasypac¢ warstwa piasku o grubosci
10 cm a nastgpnie warstwa gruntu rodzimego o grubosci 15 cm. Tak przysypany
kabel nalezy przykry¢ na calej dlugosci trasy folia w kolorze niebieskim o grubosci
minimalnej 0,5 mm. Szeroko$¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywala kable, ale
nie mniej niz 20 cm.

Kabel powinien by¢ uktadany w rowie linig falista aby dtugos¢ kabla byta wigksza
od dlugosci wykopu o 1 do 3%. Ponadto nalezy pamigta¢ o pozostawieniu zapasow
kabla po okoto 1 m przy wejsciach do zlacz kablowych, szaf zasilajacych i urzadzen
technologicznych w obiektach kubaturowych.

Kable uktada¢ jedno i wielowarstwowo w zaleznos$ci od ilosci kabli w rowie.
Szerokos¢ 1 glebokos$¢ rowu nalezy dopasowac do ilosci kabli 1 ilosci warstw.
Zgodnie z norma PN-76/E-05125 nalezy przestrzega¢ minimalnych odlegtosci w
rowie pomiedzy uktadanymi kablami: zasilajacymi, sterowniczymi i pomiarowymi.
Kable sterownicze i pomiarowe przy uktadaniu warstwowym powinny znajdowac
si¢ ponizej kabli zasilajacych na napigcie do 1 kV. Ponadto nalezy je oddzieli¢
przegroda z cegly lub bloczkow betonowych a odlegtos¢ migdzy kablami musi
wynosi¢ min 15 cm. Glebokos¢ rowu w takim przypadku musi by¢ powigkszona o
ilos¢ warstw w wykopie.

W miejscach skrzyzowan kabli z rurociagami podziemnymi (gazociag, sie¢
centralnego ogrzewania) nalezy stosowac rury ostonowe stalowe a kable powinny
by¢ uktadane nad rurociagami. Jezeli kable beda uktadane pod rurociagiem, to
miejsce skrzyzowania nalezy oznaczy¢ przez utozenie nad rurociagiem folii z
tworzywa sztucznego.

W miejscach skrzyzowan kabla z drogami utwardzonymi oraz pozostalym
uzbrojeniem terenu stosowac rury gruboscienne z PVC. Dtugo$¢ ochrony kabla w
takich przypadkach musi si¢ rowna¢ dlugosci skrzyzowania z dodaniem co najmniej
50 cm z kazdej strony (dla drogi wraz z kraweznikami). Po wprowadzeniu kabla
uszczelni¢ przepust z obydwu stron. W miejscach skrzyzowan kabli miedzy soba
nalezy przestrzega¢ zasady, ze linia 0 wyzszym napigciu jest utozona glgbiej niz
linia o nizszym napigciu.

Catos¢ robot wykona¢ zgodnie z norma Pn-76/E-05125.

5.4.3 Oznaczenia kabli.
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Na calej dlugosci kable zaopatrzy¢ w trwate oznaczniki identyfikacyjne z opisem
linii kablowej. Napisy na oznaczniku powinny zawierac:

- symbol i numer ewidencyjny linii

- symbol kabla

- znak uzytkownika kabla (mozna zrezygnowac jezeli jest jeden uzytkownik)

- znak fazy w przypadku kabli jednozytlowych

- rok utozenia kabla.

Oznaczenia powinny by¢ rozmieszczone w nast¢pujacych miejscach:

- na poczatku i na koncu linii kablowe;j

- w miejscach charakterystycznych takich jak: wejscia i wyjscia do przepustow,
skrzyzowan

- co 10 m na prostych odcinkach kabli.

5.4.4 Oznaczenia trasy kabli.

Oprécz oznakowania kabla wymagane jest rowniez oznakowanie trasy linii
kablowe;.

Oznakowanie takie powinny by¢ umieszczone:

- na poczatku i na koncu trasy

- w miejscach zmian kierunku trasy

- co 100 m na prostych odcinkach trasy

Oznakowanie nalezy wykona¢ na stupkach betonowych wkopanych w ziemig lub na
tabliczkach umieszczonych w miejscu kabla do budynku.
5.5 Proby montazowe

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiektach, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakos$ci wykonanych robdt wraz z dokonaniem potrzebnych pomiardéw i
probnym uruchomieniem poszczegdlnych linii, instalacji, rozdzielnic 1 urzadzen.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.
6.
Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegaja sprawdzeniu w
zakresie
- zgodnos$ci z dokumentacja 1 przepisami
- poprawnego montazu
- kompletno$ci wyposazenia
- poprawno$ci oznaczenia
- braku widocznych uszkodzen
- nalezytego stanu izolacji
- skutecznos$ci ochrony od porazen

6.1. Kontrola jako$ci materialow

Urzadzenia, szafy zasilajaco-sterownicze, aparaty kontrolno-pomiarowe, kable 1
przewody elektroenergetyczne, kable pomiarowe powinny posiada¢ atest fabryczny lub
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swiadectwo jakosci wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty,
gwarancje i DTR.
6.2. Kontrola i badania w trakcie robot.

- sprawdzenie i badanie przewodow 1 kabli pomiarowych po ulozeniu
- wykonania i montaz konstrukcji pod rozdzielnice
- ustawienia rozdzielnic
- zgodno$ci wykonania i montazu potaczen
- prawidlowos$ci montazu aparatury
6.3. Badania i pomiary pomontazowe po zakonczeniu robdt nalezy wykonag:

- proby napigciowe i badania kabli elektroenergetycznych na rezystancjg izolacji,
- zachowania ciagtosci zyt roboczych
- pomiary rezystancji uziomow i napi¢¢ razenia
- skutecznos$ci ochrony od porazen
- sprawdzenie i pomiar kompletnych obwodow 1 fazowych nn
- sprawdzenie i pomiary obwodow sygnalizacji
- badanie linii sterowniczych
- badanie linii pomiarowych
sprawdzenie stanu izolacji induktorem
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w ST 00.00.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
Jednostka obmiaru jest kpl. — komplet robot elektrycznych obiektu wedtug w/w
specyfikacji ST.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.8. Przy
odbiorze robdt powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
-Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,

-Dziennik Budowy,

-Dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robét,

-Dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych materiatow,

-Protokoty czgsciowych odbiorow poprzednich faz robét,

-Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych prob montazowych,

-Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow,
-Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen

-Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzadzen.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.
9.

9.2. Platnosci.
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Platnos$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacja i zakresem rob6t wymienionym w
p. 1.3. niniejszej ST w oparciu o odbior faktycznie zamowionej i wykonanej pracy oraz
ocena jakosci robot 1 ocena jakosci uzytych materiatow.

Cena ryczattowa wykonania robot obejmuje:

zakup kompletu materiatéw i urzadzen (aparatura, osprzgt elektryczny,
materiaty elektryczne instalacyjne, kable, przewody, osprze¢t drobny, armatura
obiektowa) oraz wszystkich prefabrykatow takich jak: szafy, tablice, skrzynki,
stojaki, kasety itp. (kompletnie wyposazonych, pomalowanych i oznakowanych)
wynikajacych z opracowanej dokumentacji technicznej poza elementami
stanowiacymi wyposazenie urzadzen technologicznych (te elementy beda
uwzglednione w cenie urzadzen technologicznych),

transport materiatow 1 urzadzen na miejsce wbudowania wykonania robot
montazowych

roboty przygotowawcze i trasowanie

wykonanie podtaczenia urzadzen

przygotowanie podtoza, uchwytow, konstrukeji itp.

przygotowanie i zainstalowanie narzedzi montazowych i ich biezaca
konserwacje

wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skrzynek i rozdzielnic
skrzynkowych

montaz drobnych konstrukeji wsporczych i nosnych

wypoziomowanie i umocowanie aparatow

zarobienie koncéwek przewodow

spawanie dodatkowych kro¢céw i1 kotnierzy

montaz ztaczy na przewodach instalacyjnych

wybor lokalizacji 1 umiejscowienie czujnikow, miernikow, przetwornikow z
punktu widzenia tatwego dostepu dla obstugi, mozliwosci demontazu i
prawidtowej pracy oraz wlasciwego zamocowania do elementéw wsporczych
sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych w zakresie: rezystancji
1zolacji 1 ciagtosci zyt, zgodnos$ci oznakowania z adresami podanymi w
projekcie, wyprowadzenie koncow do zaciskow

sprawdzenie przewodow sygnatowych-nieelektrycznych w zakresie:
odpowiednich spadkéw, mozliwosci odpowietrzen i odwodnien, doboru
przekroju, odlegltosci od osrodkéw o zbyt wysokiej lub zbyt niskiej
temperaturze, droznosci 1 szczelnosci

montaz szafy sterownicze i instalacji przeciwporazeniowej

wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan (w tym
badanie linii, badanie obwodow elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia
ochronnego, badanie 1 pomiar skuteczno$ci zerowania),

montaz i demontaz drabin i rusztowan niezbgdnych do wykonania robot,
przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych

proby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, o ile jest to
mozliwe 1 sprawdzenie funkcjonalnosci uktadu

prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,

przedmiot i wymagania podstawowe.
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PN-IEC 60050-826 Stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych.

PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie
og6lnych charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewniania bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami
oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem
przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-442 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami.
Ochrona instalacji niskiego napigcia przed przejsciowymi
przepigciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami.
Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub faczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewniania bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i faczenie.

PN-IEC 603-4-47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkow ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia ogdlne. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-473 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewniania bezpieczenstwa. Stosowanie srodkow ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

PN-IEC 60364—481 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkéw ochrony
przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywow zewngetrznych.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkow ochrony w
zaleznosci od wptywow zewngetrznych. Ochrona
przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Obciazalnos¢
pradowa dtugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-537 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r 1 montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i faczenia.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
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PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz

wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie

odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-704 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania

dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na
terenie budowy i rozbiorki.

PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania

PN-90/E-05023
PN-92/E-05031

PN 92/E-05009/56

PN-93/E-05009
PN-88/E-04300
PN-76/E-90301
PN-76/E9-05125
PN-76/E-90301
BN-73/3725-16
PN-91/M-42020
PN-86/E-08120
PN-85/M-42057
PN-88/M-42010
PN-92/M-4201
PN-82/M-42012

PN-82/M-42017

PN-91/M-42029
PN-82/M-42050

PN-86/M-42056

PN-84/M-42066

PN-93/M-42070/01

PN-93/M-42071/01

dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania
dotyczace uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.
Oznaczenia identyfikacyjne przewoddéw barwami lub cyframi.
Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Komplet.
Badania techniczne przy odbiorach

Linie elektroenergetyczne prowadzone w kanatach kablowych
oraz w ziemi.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

Projektowanie i budowa

Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw

termoplastycznych i powtoce poliwinylowej na napigcie

znamionowe 0.6/1 kV.

Znakowanie kabli, przewodow i zyl (analogia).

Automatyka i pomiary przemystowe. Urzadzenia. Ogolne

wymagania i badania.

Elektryczne przyrzady pomiarowe. Wymagania 1 badania

dotyczace bezpieczenstwa.

Automatyka i pomiary przemystowe> Przetworniki pomiarowe
wielkosci nieelektrycznych. Badania.

Automatyka i pomiar przemystowe. Sitowniki elektryczne.

Wymiary elementow przytaczeniowych.

Automatyka i pomiar przemystowe. Sitowniki elektryczne.
Ogoblne wymagania i badania.

Automatyka 1 pomiar przemystowe. Sterowniki bezstykowe do

uktadow regulacji i sterowania. Ogolne wymagania i badania.
Urzadzenia sterownicze i serwomechanizmy elektryczne. Ogolne
wymagania i badania.

Urzadzenia elektryczne. Ogélne wymagania i badania.
Automatyka przemystowa. Regulatory o bezposrednim dziataniu
ciagtym. Ogblne wymagania i badania.

Automatyka przemystowa. Regulatory elektryczne o dziataniu
nieciaglym. Wymagania i badania.

Automatyka i pomiary przemystowe. Zawory
elektromagnetyczne. Ogdlne wymagania i badania.
Automatyka i pomiary przemystowe. Regulatory z sygnatami
analogowymi. Metody badan peinych.

Automatyka i pomiary przemystowe. Urzadzenia z analogowymi
wejsciami 1 dwu lub wielostanowymi wyjs$ciami. Wytyczne
dotyczace badan pelnych.
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PN-89/M-42085 Roboty przemystowe. Interfejsy. Wymagania techniczne.

PN-81/M-42009 Automatyka i pomiary przemystowe. Pakowanie,
przechowywanie i transport urzadzen. Ogolne wymagania.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-
Montazowych. Instalacje elektryczne.
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ST- 07 TECHNOLOGIA.

1. WSTEP

1.2. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt technicznych w obiektach zwiazanych z projektem
remontu kraty mechanicznej oczyszczalni scieckow Samborowo w ramach projektu
kanalizacja sanitarna aglomeracji Samborowo

Przedmiotem wykonania sa roboty technologiczne zwiazane z montazem urzadzen,
rurociagdw, armatury wraz z robotami towarzyszacymi.

1.3.  Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.4.  Zakres robot S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy
wykonaniu instalacji technologicznych przepompowni $ciekoéw zgodnie z
dokumentacja projektowa — opis techniczny i rysunki.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami 1 ST zawartymi w ST WO.00.00.
»Wymagania ogolne”.

1.6. Ogolne wymagania

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Rodzaje stosowanych materialow

Materialty do wykonania robot instalacyjnych oraz urzadzen nalezy stosowac
zgodnie z dokumentacja projektowa, opisem technicznym i rysunkami. Materialy
podstawowe to:

- Rury polietylenowe PE

- Rury polietylenowe PEHD

- Ksztattki PE

- Rury ze stali kwasoodpornej OH18NO.

- Ksztattki ze stali kwasoodpornej OH18N9.

- Zawory przelotowe kolnierzowe

- Zasuwy nozowe mig¢dzykoinierzowe

- Tuleje kotierzowe ze stali kwasoodpornej OH18N9

- kotnierze

- krata

2.2 Wymogi ogolne dotyczace materialow

Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do robot powinny odpowiadac
Polskim Normom i Normom Branzowym, a w razie ich braku powinny mie¢
decyzje dopuszczajace je do stosowania w budownictwie. W tych wypadkach, kiedy
spelnienie wymagan normy — szczego6lnie dotyczy to urzadzen importowanych —
moze by¢ dokonane w inny sposdb niz podano to w normie, nalezy uzyskaé
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kazdorazowo zgodg¢ na odstgpstwo od normy, ewentualnie, jesli dotyczy to
rozwigzanie powtarzajacego si¢ w serii wyrobow, uzyskac¢ dla tego rozwigzania
aprobate techniczna.
Dostarczone na budowg rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i od
wewnatrz, bez widocznych wzerow 1 ubytkow spowodowanych korozja lub
uszkodzeniami. Rury te nalezy na budowie sktadowa¢ na oddzielnych regatach pod
wiata, a w przypadku magazynowania przez krotki czas w oddzielnych stosach.
Dostarczona na budowe armaturg nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelno$¢. Przed
zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy:
e Na korpusie nie wystgpuja widoczne pory, peknigcia lub inne uszkodzenia;
w przypadku watpliwych nalezy przed sprawdzeniem podejrzane miejsca
przemy¢ nafta
e Wrzeciona zasuw lub zaworéw nie sa skrzywione, przy rgcznym obracaniu
pokretta, zawieradto (grzybek lub zasuwa) swobodnie zmienia swoje
potozenie
e Armatura jest wewnatrz czysta, a zawieradlo dochodzi do potozenia
zamknigcia
e Uszczelnienie dtawic odpowiada przewidywanym warunkom pracy

Armature nalezy sktadowa¢ w magazynach zamknigtych.. Czgéci obrobione
armatury powinny by¢ zabezpieczone przed korozja tluszczami technicznymi.
Otwory armatury dostarczonej na budowg¢ bez indywidualnego opakowania
powinny by¢ za$lepione. Armatura specjalna, powinna by¢ dostarczona w
skrzyniach lub oklatkowana tatami drewnianymi, a spr¢zyny i nie pokryte farba
powierzchnie, powinny by¢ dostarczone w skrzyniach lub oklatkowane tatami
drewnianymi, sprezyny i nie pokryte farba powierzchnie, powinny by¢
zabezpieczone tluszczem (wazelina techniczna).

2.3 Wymogi techniczne dotyczace urzadzen

Urzadzenia dostarczone na budowg powinny posiada¢ dokumentacj¢ techniczno-
ruchowa. Krata powinno mie¢ trwale przymocowana tabliczk¢ znamionowa z
blachy, posiadajaca:

- nazwg producenta

- charakterystyke techniczng urzadzenia

- date produkcji i numer kolejny wyrobu

- znak kontroli technicznej

Armatura kontrolno-pomiarowa powinna odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich
norm, a z ich braku warunkom technicznym.

Armatura pomiarowa powinna mie¢ wazne cechy legalizacyjne.

3. SPRZET

Roboty zwiazane z wykonaniem instalacji technologicznych bgda prowadzone z
wykorzystaniem instalacji technologicznych bgda prowadzone przy uzyciu
nastgpujacego sprzetu i narzedzi:

- zgrzewarka do zgrzewow czotowych

- zgrzewarka do polaczen elektrooporowych

- zuraw samochodowy

4. TRANSPORT
Do transportu materialéw nalezy stosowac:
- samochdd dostawczy
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- samochdd skrzyniowy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne warunki wykonania

Cato$¢ robot nalezy wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi Wykonania i
Odbioru Robdét Budowlano-Montazowych czg$¢ II- Instalacje sanitarne i
przemystowe” zgodnie z Polskimi Normami oraz ponizszymi uwagami.

Przed przystapieniem do robdt nalezy sprawdzi¢ koordynacje branzowa oraz
zgodno$¢ warunkéw montazu z wykonanymi robotami konstrukcyjnymi i
branzowymi.

5.1.1. Montaz rurociaggow

5.1.1.1 Polaczenia kolmierzowe

Koierze powinny by¢ dostarczone na budowg jako walcowane z szyjka, z
przyspawanym kro¢cem z rury stalowej lub luzne. O$ rury powinna by¢ prostopadta
do ptaszczyzny kotnierza.

Kohierz nalezy przyspawa¢ do kro¢ca dwoma spoinami pachwinowymi, przy czym
powierzchnia spoiny powinna by¢ czysta i w razie potrzeby oszlifowana w
plaszczyznie kotnierza tak, aby nierdwnosci spoiny nie wystawaly ponad stykowa
powierzchnig kolnierza.

Srednice wewnetrzne uszczelek powinny by¢ wigksze o 3-5 mm od wewnetrznej
srednicy przewodu lub armatury, a ich zewnetrzna $rednica powinna zapewniac
dotyk obwodu uszczelki do $rub.

Przy potaczeniach kohierzowych $ruby przeciwlegle nalezy dokreca¢ parami
réwnomiernie na catym obwodzie. Gwintowany rdzen $ruby powinien wystawaé
ponad nakretke na wysokos$¢ rowna $rednicy Srub, nie wigcej jednak niz 25 mm.

W czasie wykonywania polaczen kotnierzowych nie wolno:

-dociaga¢ S$rubami polaczen majacych po zatozeniu uszczelki luz poczatkowy
przekraczajacy 2 mm, z wyjatkiem przypadkéw, gdy wymagaja tego wzgledy
kompensacji wydtuzen,

-pozostawia¢ §ruby niedokrgcone,

-pozostawia¢ w kotnierzach sruby montazowe.

Potaczen kotnierzowych nie wolno stosowa¢ na tukach. Prosty odcinek przewodu
migdzy kotierzem i poczatkiem tuku powinien wynosi¢ dla przewodow: przy
srednicy do 100 mm - 100 mm od 125 do 200 mm -250mm.

Do laczenia rur stalowych z armatura i urzadzeniami nalezy stosowaé kotnierze
stalowe, z uwzglednieniem ci$nienia wystepujacego w przewodzie lub urzadzeniu:
do przewoddéw o ci$nieniu roboczym czynnika do 1,6 MPa kolnierze przyspawane-
okragte, do przewoddéw o cisnieniu roboczym 1,6 — 10,0 MPa kokierze
przyspawane okragte z szyjka.

Niedopuszczalne jest stosowanie luznych kolnierzy na wywijanych obrzezach rur.
Do potaczen kotnierzowych nalezy stosowac uszczelki:

-gumowe niezbrojone przy wodzie i cieczach nie agresywnych oraz przy gazach
odoliwionych o temperaturze nieprzekraczajacej 60°C i o ci$nieniu do 0.6 MPa,

5.1.1.2 Polaczenia zgrzewane
Rury z PE moga by¢ taczone z elementami wykonanymi z innych materiatow.
Mozliwe jest taczenie rur z PE z elementami wykonanych z takich materiatow jak
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np.: zeliwo, stal, PVC. Podstawowe stosowane sposoby potaczen rur PE i PP

wymieniono nizej:

- zgrzewanie doczolowe

- zgrzewanie z zastosowaniem zlacz elektrooporowych

Ponadto sa stosowane rowniez potaczenia (szczeg6lnie dla mniejszych $rednic):

- na zlaczki zaciskowe,

- kolierzowe (z wykorzystaniem tulei kolnierzowych), - zgrzewane mufowe,

- spawane

Wszystkie potaczenia powinny by¢ tak wykonane, aby byla zapewniona ich

szczelno$¢ przy ci$nieniu roboczym oraz probnym.

Szczegdblowe warunki montazu roéznych rodzajow ztacz sa podawane przez

producentéw wyrobow z tworzyw sztucznych. Przy wykonywaniu polaczen, nalezy

przestrzega¢ zalecanych przez nich wymagan 1 wskazéwek. Ponadto, nalezy

uwzgledni¢ uwagi i wymagania podane nize;j.

W praktyce najczesciej stosuje si¢ polaczenia zgrzewane czolowo i1 zgrzewane z

zastosowaniem zlacz elektrooporowych. Zgrzewanie jest procesem, w trakcie,

ktorego material dwu taczonych powierzchni rur powinien przenika¢ si¢ pod

wplywem wysokiej temperatury i docisku, tworzac jednolita struktur¢ w miejscu

potaczenia. Ten sposob jest stosowany do taczenia prostych odcinkow rur i

odcinkbw rur z ksztattkami umozliwiajacymi polaczenia kohierzowe.

Przeprowadzenie zgrzewania wymaga spelnienia szeregu warunkéw 1 zachowania

wiasciwych parametréw procesu zalecanych przez danego producenta rur.

Przy zgrzewaniu doczotowym wymaga si¢ przede wszystkim, aby:

- zgrzewane rury mialy t¢ sama $rednicg i1 te same grubosci $cianek — rury byly
ustawione wspotosiowo

- koncowki taczonych rur byty doktadnie wyro6wnane tuz przed zgrzewaniem

- temperatura w czasie zgrzewania koncow rur zawierata si¢ w granicach 210-
220°C (PE)

- czas usunigcia plyty grzejnej przed dociskiem koncowek rury byt mozliwie
krotki ze wzgledu na duza wrazliwo$¢ na utlenianie (PE)

- sita docisku w czasie dogrzewania byta bliska zeru

- sita docisku w czasie chtodzenia zlacza po jego zgrzaniu byla utrzymywana na
stalym poziomie a w szczegdlnosci w temperaturze powyzej 100°C kiedy
zachodzi krystalizacja materialu, w zwiazku z tym, chtodzenie ztacza powinno
odbywac si¢ w sposob naturalny bez przyspieszania.

Inne parametry zgrzewania takie jak:

- sita docisku przy rozgrzewaniu i wlasciwym zgrzewaniu powierzchni — czas
rozgrzewania,

- czas dogrzewania,

- czas zgrzewania i chtodzenia

powinny by¢ $cisle przestrzegane wg instrukcji producenta.

Po zakonczeniu zgrzewania czotowego i zdemontowaniu urzadzenia zgrzewajacego

nalezy skontrolowa¢ miejsce zgrzewania. Kontrola polega na pomierzeniu

wymiaréw nadlewu (szerokos$ci 1 grubosci) 1 oszacowaniu wartosci tych odchylen.

Wartosci te nie powinny przekracza¢ dopuszczalnych odchylen podanych przez

danego producenta.

Przy zgrzewaniu przy uzyciu zlacz elektrooporowych nalezy przestrzegaé, aby

powierzchnie faczone powinny by¢ gladkie i czyste (zeskrobana warstwa tlenku) a

ksztattki z przewodem grzejnym powinny by¢ zapakowane az do chwili ich uzycia.
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5.1.2 Montaz armatury

Armatur¢ w instalacjach technologicznych nalezy montowa¢ w miejscach
dostepnych, umozliwiajacych personelowi eksploatacyjnemu obstuge i konserwacje
(powinien by¢ zapewniony swobodny dostep do pokretet i dzwigni).

Przed montazem nalezy z armatury usuna¢ zanieczyszczenia, a w przypadkach
specjalnych (urzadzenia sprgzonego powietrza, tlenu itp.) réwniez thluszcz,
zastosowany jako przejsciowa ochrona antykorozyjna. Nalezy usunaé z armatury
zaslepienia. Po oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢, czy wrzeciono jest proste, korpus
nieuszkodzony, a pokretlo daje si¢ lekko obracac.

Armatur¢ o masie przekraczajacej 30 kg niezaleznie od $rednicy przewodu nalezy
ustawia¢ na odpowiednich trwatych podparciach, niepozwalajacych na przeciazenie
przewodow.

Na przewodach poziomych armatur¢ nalezy w miar¢ mozliwosci ustawi¢ w takim
potozeniu, by wrzeciono byto skierowane do gory i lezato w ptaszczyznie pionowe;j
przechodzacej przez o$ przewodu.

Armatur¢ zaporowa nalezy ustawia¢ tak, aby kierunek strzalki na korpusie byt
zgodny z kierunkiem ruchu czynniki w przewodzie.

Gdy $rednica armatury jest mniejsza od $rednicy przewodu, w ktérym armatura ma
by¢ stosowana, wowczas dlugos¢ odcinka przewodu miedzy koinierzem lub
kielichem armatury a zw¢zka, nie moze by¢ mniejsza niz 1,5 $rednicy rury.

5.1.3 Montaz urzadzen

Do wykonania technologii stosowa¢ urzadzenia podane w specyfikacji, urzadzenia
montowa¢ — zgodnie z ich fabrycznymi dokumentacjami techniczno-ruchowymi.
Sito, przepltywomierz elektromagnetyczny powinny mie¢ trwale przymocowana
tabliczke znamionowa z blachy, podajaca:

nazwe producenta,

charakterystyke techniczna urzadzenia,

date produkcji i numer kolejny wyrobu,

znak kontroli technicznej

Dostarczona na budowe aparatura kontrolno-pomiarowa powinna odpowiadac
wymaganiom odpowiednich norm, a w ich braku warunkom technicznym.
Aparatura pomiarowa powinna mie¢ wazne cechy legalizacyjne.

5.1.3.1. Montaz kraty.

Kontener kraty montowaé i podiaczy¢ do instalacji wykonaé nalezy zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 DTR. .

Kontener powinien by¢ instalowany w miejscach zapewniajacych:

- dostep konieczny do obstugi,

- mozliwos¢ demontazu elementow sktadowych.

Podloze instalacji powinno by¢ twarde, zmywalne i antyposlizgowe.
Wytrzymatos$¢ podtoza winna by¢ dostosowana do cigzaru 1 punktéw oparcia

instalacji lub lokalnie wzmocniona.
Kontener kraty musi by¢ ustawiany zgodnie z wymogami DTR

5.1.4 Izolacje

5.1.4.1 Izolacja cieplochlonna
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Izolacja musi by¢ wykonana w taki sposob, aby mozliwe bylo swobodne
operowanie pokr¢tlami i dzwigniami zaworow.

Nalezy wykona¢ izolacje cieplne na rurociagach wskazanych w projekcie
technicznym.

5.1.5 Proba szczelnoSci instalacji

Probie szczelnosci nalezy podda¢ zamontowane rurociagi wraz z armatura.
Czynnosci przy wykonywaniu proby szczelnosci.

- napelnienie instalacji woda zimna

- podlaczenie pompy wytworzenia ci$nienia i utrzymania go przez 15 minut
- sprawdzenie szczelno$ci wszystkich potaczen i dtawic

- uszczelnianie armatury

5.2 WarunKki szczegolowe realizacji.

Warunki prac kraty winny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa oraz
obowiazujacymi przepisami ochrony srodowiska.

Parametry techniczno eksploatacyjne podstawowych urzadzen nie gorsze od
okreslonych dokumentacja i ponizsza tabela. Mechaniczna krata schodkowa :
przeswit b=3 mm, szeroko$¢ uzyteczna min 394 mm, , szerokos¢ catkowita max.
474 mm max spigtrzenie sciekow przed krata 350 mm

Wykonanie kraty ze stali nierdzewnej SS 2333, grubo$¢ lamin 3 mm, pokrywy
boczne 1 gbrne ze stali nierdzewnej SS 304, grubos¢ blach 1,5 mm

Potaczenia ruchome wszystkie polaczenia ruchome powyzej strefy zanurzenia w
sciekach

Prog kraty konstrukcja uniemozliwiajaca zablokowanie przez zwir, gruz, itp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontroli jakosci wykonywanych robot nalezy dokona¢ poprzez pordéwnanie

wykonania robot w szczegolnosci z dokumentacja projektowa oraz zgodnoscia z

warunkami technicznymi.

Nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace badania:

a) zgodno$¢ z dokumentacja projektowa

b) materiatow zgodnie z wymogami Polskich Norm (w tych wypadkach, kiedy
spetnienie wymagan normy — szczegolnie dotyczy to urzadzen importowanych —
moze by¢ dokonane w inny sposob niz podano to w normie, nalezy uzyskac
kazdorazowo zgode na odstgpstwo od normy, ewentualnie jesli dotyczy to
rozwiazania powtarzajacego si¢ w serii wyrobow uzyska¢ dla tego rozwiazania
aprobate techniczng)

¢) utozenie przewodow: rzednych utozenia przewoddéw, odchylenia spadku, zmiana
kierunku przewodow

d) kontrola potaczen przewoddw, szczelnosci przewodow

e) grubosc izolacji przewodow i urzadzen

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru wykonywanych robot sa jednostki zgodne z charakterem robot
1 uwzgledniajace wszystkie roboty: szt., mb., kpl.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi robot podlega sprawdzenie:
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- zgodnos$ci wykonania z dokumentacja projektowa

- dhugos¢ przewodow

- szczelno$¢ catych przewodow

- polaczen spawanych, zgrzewanych, kotnierzowych

- 1zolacji cieplnej

- jakoSci uzytych materiatow

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu nalezy zglasza¢ Inzynierowi z
odpowiednim wyprzedzeniem, aby nie spowodowaé przestoju w realizacji
pozostatych robot.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymienionych w p. 1.3.

niniejszej ST.

Platnosci nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robdt, w oparciu o

wyniki pomiaréw. Cena ryczattowa wykonywanych robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze i trasowanie robot

- wykonanie niezbednych otworé6w montazowych

- mocowanie $rub montazowych

- zakup urzadzen i materialow

- transport materialow i urzadzen na miejsce wbudowania

- wykonanie robot montazowych urzadzen 1 osprzetu, armatury, ksztattek,
rurociagdw i potaczenie ich w odpowiednie ciagi technologiczne

- montaz napedow i oston wyposazenia urzadzen

- wykonanie potaczen zgrzewanych, kolierzowych

- dopasowanie kotnierzy, ksztattek, kro¢cow do rur

- materiaty do potaczen kohierzowych (uszczelki, sruby, podktadki, nakretki)

- 1zolacja cieplna

- wykonanie prob szczelno$ci

- oczyszczenie urzadzen z ewentualnego brudu i smaro6w konserwujacych

- wykonanie prac rozruchowych

10. WYMAGANIA W ZAKRESIE BHP

Wszystkie roboty nalezy wykona¢ przy tacznym rozpatrywaniu projektu branzy

technologicznej i pozostatych branz. Prace montazowe wykonywa¢ zgodnie z

obowiazujacymi przepisami i normami z zakresu budownictwa, a w szczegolnosci

przestrzega¢ warunkéw technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlano-
montazowych.

Przy wykonawstwie nalezy przestrzega¢ przepisow BHP obowiazujacych w

budownictwie, a w szczegdlnosci podanych w:

- Rozporzadzeniu Min. Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.1972 (Dz.U. Nr
13/72) w sprawie bezpieczefstwa i1 higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych i rozbiorkowych

- Rozporzadzeniu Min. Gosp. Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1.10.1993 w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy w komunalnych oczyszczalniach
sciekow (Dz.U. Nr 96/93).
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ST- 09 NAWIERZCHNIE

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.2. Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nawierzchni dla obiektach zwiazanych z projektem
kanalizacji sanitarnej i sieci wodociagowe] w dla aglomeracji samborowo.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robdt objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot okre§lonych
w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami i ST zawartymi w W0.00.00.: ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa ST i poleceniami InZyniera.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST WO.00.00.: ,,Wymagania
ogo6lne”.

2. MATERIALY

Materiaty uzyte do budowy powinny spetnia¢ warunki okres§lone w odpowiednich
normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiadaé
warunkom technicznym wytworni lub innym umownym warunkom. Do wykonania
robot drogowych nalezy stosowa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisem
technicznym 1 rysunkami materiaty:

- obrzeza betonowe 6x35 cm

- lawa betonowa z oporem 0,045 m*/m

- kruszywo tamane niesortowane na podbudowe

- piasek na podsypki

- cement

- beton

- kostka brukowa betonowa, szara o grubosci 8 cm,

- kostka brukowa kamienna

- kostka brukowa betonowa, szara o grubosci 6 cm,

- grunt stabilizowany cementem Rm=2,5 Mpa,

- grunt stabilizowany cementem Rm= 5,0 Mpa,

- piasek do betonow,

- ZWIr,

- pospoika,

- glina budowlana,

- beton z kruszywa naturalnego B10,

- woda do betonu wg PN-88/B-32250,

- deski iglaste obrzynane 25 mm kl. III,

- krawedziaki iglaste kl. 11,

- shupki drewniane iglaste @ 7 + 12 cm, dtugosci h=2,0 m,

- pospoika,
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- deski iglaste odrzynane gr. 22 mm kl. I,

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzgtu podano w ST WO.00.00.:
»Wymagania ogolne”.

Do wykonania rob6t drogowych nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzetu:
- Dbetoniarka

- zaggszczarka spalinowa

- spycharka

- wibrator powierzchniowy do 225 kg,

- koparka 0,25 m’ ,

- samochdd dostawczy do 0,9 Mg,

- ubijak spalinowy 200 kg,

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi S.T. WO.00.00.: ,,Wymagania ogolne”.

Do transportu materialéw nalezy uzy¢ takich srodkow transportu, jak:

- wywrotka

- tadowarki do zatadunku 1 transportu materialéw sypkich, spychania i
zwatowania

- samochody skrzyniowe do transportu kostki brukowej i kraweznikow oraz
cementu w workach,

- samochody samowytadowcze do transportu piasku,

- samochodu dostawczego do transportu desek, stupkoéw drewnianych itp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. QOgdlne warunki wykonania robét.

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST WO.00.00.:
»Wymagania ogolne”.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Wiytyczenie granic ziemnych (kopania koryta) pod nawierzchni¢ trasy odtwarzanej

drogi oraz umocnien wokot przepompowni.

5.1.2. Roboty rozbiorkowe.

Podbudowy, nawierzchnie z kruszyw tamanych rozbieraé poprzez rgczne

wytamanie nawierzchni. Materiat z rozbiorki nalezy odrzuci¢ na pobocze 1 utozy¢ w

stosy lub pryzmy. Gruz wywiez¢, a material nadajacy si¢ do ponownego

wbudowania wykorzysta¢ przy odtworzeniu nawierzchni.

5.1.3. Roboty ziemne

5.1.3.1.  Roboty ziemne drog, pdjazdéw i umocnien.

Prace prowadzi¢ nalezy zgodnie z nastgpujacymi warunkami:

1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji 1
harmonogram robdt, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie
wykonywany zakres robot objetych niniejsza ST.

2. Przed przystapieniem do wykonywania koryta teren robot nalezy odpowiednio
oznaczy¢ i1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscia wejscia osob postronnych.

3. Przed przystapieniem do wykonywania koryta wykonawca sprawdzi zgodnos$¢
rzednych terenu z danymi projektu.
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4. Wytyczenie krawedzi koryta powinno by¢ wykonane na fawach ciesielskich lub
innych konstrukcjach umocowanych trwale poza obszarem wykonywanych
robot ziemnych.

5. Jezeli na terenie robdt ziemnych zostanie odkryte uzbrojenie, ktore nie bylo
naniesione w dokumentacji technicznej nalezy przerwaé prace i powiadomic
Inzyniera. Prace wznowi¢ dopiero po uzgodnieniu tego z odpowiednimi
instytucjami.

6. Ziemia z wykopow powinna zosta¢ wywieziona w miejsce wyznaczone przez
Inzyniera.

Roboty ziemne dotycza wykonania koryt pod odtworzenie nawierzchni jezdni z
uzyciem koparki podsigbierne;.

Brakujacy grunt na nasyp przewiduje si¢ pokry¢ gruntem uzyskanym z wykopow
fundamentowych pod projektowane obiekty technologiczne oraz z dokopu
zewnetrznego w odlegtosci do 10 km. Nasyp nalezy formowac recznie.

5.1.4. Roboty nawierzchniowe.
5.1.4.1. Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej i kamienne;.
Kostke brukowa uktada¢ nalezy na uprzednio przygotowanej i wyréwnanej podsypce
cementowo-piaskowej, rozscielonej na wyprofilowanym podtozu z  gruntu
stabilizowanego cementem. Kostki uktada¢ paletami z uzupetnieniem brzegéw lub
pojedynczo. Kostki nalezy ubi¢ ubijakiem rgcznym lub zaggszczarka. Zaggszczanie
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka. Spoiny wypetnié
piaskiem z polewaniem nawierzchni woda. Nawierzchnie oczys$ci¢ z nadmiaru piasku i
sprawdzi¢ spadki poprzeczne i podtuzne oraz réwno$¢ nawierzchni.
5.1.4.2. Nawierzchnie z kruszywa famanego niesortowanego
Nawierzchnie wykona¢ wg ponizszych zalecen:

- przygotowanie nawierzchni
Przed wykonaniem nawierzchni wszelkie koleiny 1 migkkie miejsca podtoza, wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace odchylenia wysokoSciowe
od zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody
albo osuszenie poprzez mieszanie do osiagnigcia wilgotnosci optymalnej, powtorne
wyréwnanie 1 zaggszczenie. Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w sposob
umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa lub wedlug zalecen
Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji. Paliki lub szpilki do
kontroli uksztalttowania nawierzchnii powinny by¢ wczesniej] przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg. Paliki lub
szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rzednych réwnoleglych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowane przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciagni¢cie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot i nie
powinno by¢ wigksze niz 10 m.

- rozktadanie mieszanki kruszywa
Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu.
Warstwa nawierzchni powinna by¢ roziozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkéw i1 rzednych wysokosciowych. Jezeli nawierzchnia sktada si¢ z
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i1 rzednych wysokos$ciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inzyniera.
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Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja powinno by¢ przed
zaggszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wlasciwosciach.
- zagegszczenie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa ulepszonego cementem
nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania przez watowanie. Walowanie powinno
postgpowac stopniowo od krawedzi do $rodka podbudowy przy przekroju daszkowym
jezdni, albo od dolnej do goérnej krawedzi podbudowy przy przekroju o pochyleniu
jednostronnym. Jakiekolwiek nierownosci, zaglebienia ubytki, rozwarstwienia lub
podobne wady powinny by¢ natychmiast naprawiane przez wymiang¢ mieszanki,
wyrownanie i1 ponowne zaggszczenie az do otrzymania réwnej powierzchni. W
miejscach niedostgpnych dla walcéw nawierzchnia powinna by¢ zaggszczona
zageszczarkami  ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub  ubijakami
mechanicznymi. Zaggszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika
zageszezenia podbudowy nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora,
zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II).

5.1.5. Obrzeza betonowe .
Pod obrzeza i tawy betonowe nalezy wykona¢ rowki poprzez reczne odspojenie gruntu,
wyrownanie dna i $cian wykopow oraz uformowanie poboczy z wyréwnaniem do
wymaganego profilu.
Obrzeza ustawia¢ nalezy na podsypce cementowo-piaskowej na lawie betonowej z
oporem lub bez oporu. Lawy betonowe wykonywa¢ nalezy w deskowaniu, z recznym
roz$cieleniem, wyroéwnaniem 1 ubiciem mieszanki betonowej. Lawy nalezy
pielggnowac przez polewanie woda.
Spoiny wypeli¢ zaprawa cementowa. Zewngtrzne §$ciany obrzezy zasypac ziemia,
ktora nalezy ubic.

5.1.6. Podbudowy.

5.1.6.1. Podbudowy z piasku stabilizowanego cementem / pod kostk¢ brukowa
betonowa/.
Podbudowe¢ wykona¢ wg ponizszych zalecen:

- przygotowanie podtoza
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacja projektowa lub wedtug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji. Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania podbudowy
powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w
czasie robot przez Wykonawcg. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot i nie powinno by¢
wigksze niz 10 m.

- wytworzenie mieszanki
Mieszank¢ kruszywa o $cisle okreslonym sktadzie nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w
sposOb przeciwdzialajacy segregacji 1 nadmiernemu wysychaniu. Do przygotowania
mieszanki mozna stosowa¢ wytwornie mieszanki betonowej typu cyklicznego albo
ciagltego. Sktadniki mieszanki powinny by¢ dozowane wagowo w ilosci okreslonej w
recepcie laboratoryjnej z tolerancja:

e kruszywo + 3,0 %,
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e cement + 0,5 %,
e woda=*2,0 %.

Czas mieszania powinien zapewnia¢ uzyskanie jednorodnej mieszanki i nie powinien
by¢ krotszy niz 1 min. Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej z tolerancja + 1% i — 2%.

- rozktadanie mieszanki kruszywa.
Mieszanka kruszywa ulepszonego cementem powinna by¢ rozktadana w prowadnicach
w warstwie o grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos$¢ po zaggszczeniu byta réwna
grubosci projektowej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé 20
cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob
zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Jezeli
podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inzyniera. Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego
segregacja powinno by¢ przed zaggszczeniem zastapione materialem o odpowiednich
wiasciwosciach.

- zaggszczenie
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy piasku ulepszonego cementem
nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania przez walowanie. Waltowanie powinno
postgpowac stopniowo od krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym
jezdni, albo od dolnej do gornej krawedzi podbudowy przy przekroju o pochyleniu
jednostronnym.
Jakiekolwiek nieréwnosci, zaglgbienia ubytki, rozwarstwienia lub podobne wady
powinny by¢ natychmiast naprawiane przez wymian¢ mieszanki, wyroOwnanie i
ponowne zaggszczenie az do otrzymania roéwnej powierzchni. W miejscach
niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami
ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszcezanie nalezy kontynuowacé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia podbudowy
nie mniejszej od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481
(metoda II). Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna
wilgotnos$ci optymalnej. Okreslonej wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-
88/B-04481 (metoda II). Wilgotnos$¢ przy zageszczaniu powinna by¢ w przedziale od 1
% powyzej wilgotnosci optymalnej do 2 % ponizej wilgotnosci optymalne;j.
Zageszcezenie 1 obrobka powierzchniowa musza by¢ zakonczone przed uptywem 2 h od
chwili dodania w wytworni wody do mieszanki kruszywa z cementem.

5.1.7. Roboty wykonczeniowe.
W zakresie robdt wykonczeniowych przewidziano plantowanie rgczne powierzchni
terenu przyleglego do projektowanych nawierzchni z obsianiem nasionami traw po
uprzednim humusowaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST WO.00.00.: ,,Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola jakosci materialow.
Wszystkie materiaty do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom
Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ swiadectwa
jakosci producentow i uzyska¢ akceptacje Inzyniera.
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6.2. Kontrola jakosci wykonania robdt.

Kontrola jako$ci wykonania robot polega na zgodnosci wykonania robdt z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inzyniera. Kontroli
jakosci podlega wykonanie:

- liniowosci 1 prawidlowosci ustawienia obrzezy, profili podtuznych i
poprzecznych drég,

- sprawdzenie wygladu zewngtrznego warstw nawierzchni dokonuje si¢ przez
bezposrednie ogledziny. W czasie budowy nalezy sprawdza¢ wyglad kazdej z
uktadanych warstw. Po zakonczeniu robdt sprawdza si¢ wyglad warstwy
$cieralnej na catej dtugosci zbudowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST WO.00.00: ,,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiaru jest:

-m”: rozebrania nawierzchni, ulozenia nawierzchni, wykonanie koryta,
- mb: ustawienia obrzezy

-m’: podktadow betonowych.

Obmiar kazdej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
powinien by¢ dokonany na budowie, w metrach kwadratowych, po jej utozeniu i
zageszezeniu. Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych powierzchni niewykazanych w dokumentacji projektowej, z wyjatkiem
powierzchni zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera. Nadmierna grubos$¢ lub
nadmierna powierzchnia podbudowy w stosunku do dokumentacji projektowe;,
wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera, nie moze stanowi¢ podstawy do
roszczen o dodatkowa zaptate.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST WO.00.00.: ,,Wymagania ogdlne”.
Odbiorowi podlega wykonanie: podsypki, podbudow, nawierzchni drog.
Odbidr robot zanikajacy nalezy zglasza¢ Inzynierowi z odpowiednim wyprzedzeniem,
aby nie powodowac¢ przestoju w realizacji robot.
Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Robot Budowlano Montazowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST WO.00.00.: ,,Wymagania
ogo6lne”.

9.2. Platnosci.
Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacja i zakresem robdt wymienionym w
p. 1.3. niniejszej ST w oparciu o odbior faktycznie zamdwionej 1 wykonanej pracy oraz
oceng jakosci robot 1 ocena jako$ci uzytych materiatow.

Cena ryczaltowa wykonania robdt obejmuje:
- prace pomiarowe i pomocnicze
- skladowanie na poboczu materialtdow 2z rozbidrki, oczyszczenie ich,
segregowanie, pryzmowanie lub uktadanie w stosy, zaladunek na $rodki
transportu 1 wywoOz materialdow nie nadajacych si¢ do wbudowania na
wysypisko.
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- oplaty za sktadowanie gruzu na wysypisku

- zakup i dowiezienie na miejsce robot wszystkich materiatow

- wbudowanie materialéw z zaggszczeniem i ubiciem, pielegnacj¢ nawierzchni

- transport wewngtrzny w obrebie budowy

- utrzymanie nawierzchni drog tymczasowych w okresie ich eksploatacji
przeprowadzenie niezbgdnych pomiaréw i badan

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-64/8933-02
BN-70/8931-05
BN-72/8932-01

BN-75/8931-03
BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie ptyta.

Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako
podtoza nawierzchni podatnych.

Budowle drogowe 1 kolejowe. Roboty ziemne.

Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych i lotniskowych.
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

BN-80/6775-03-03 Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk

BN-84/6774-02

BN-84/6774-02

BN-84/6774-04

BN-88/6731-08

tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.

Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek.

Cement. Transport i przechowywanie.

PN-767B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

PN-767B-06721

Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci

zanieczyszczen

PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
PN-77/B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci.

PN-78/B-06710

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zanieczyszczen
organicznych.

PN-78/B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci

metoda bezposrednia.

PN-78/B-06714/40 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wytrzymato$ci na

PN-86/B-02480
PN-86/B-06712
PN-87/B-01100
okreslenia.

PN-87/5-02201

PN-88/B-04300
PN-88/B-04481
PN-88/B-06050

miazdzenie.
Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.
Kruszywo mineralne do betonu zwyktego.
Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial,nazwy,
Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy,
okreslenia.
Cement. Metody badan. Oznaczenie cech fizycznych.
Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
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1 badania przy odbiorze.
PN-88/B-06250 Beton zwykly.
PN-88/B-06714/48 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zanieczyszczen w
postaci grudek gliny.
PN-88/B-30000 Cement portlandzki.
PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.
PN-88/B-32250 Woda do celow budowlanych. Wymagania i badania.
PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, terminologia.
PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

Przepisy bhp w budownictwie.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych.



101

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 09
OGRODZENIE
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ST- 09 OGRODZENIE
1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegotowe Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robot zwiazanych z wykonaniem ogrodzenia ramach budowie
sieci kanalizacji sanitarnej dla aglomeracji Samborowo...
1.2 Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt. 1.1.
1.3 Zakres robot objgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem ustawienie ogrodzenia.
1.4. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w W0O.00.00 ,,Wymagania ogdélne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w W0.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu ogrodzen, objgtych niniejsza ST, sa:
— siatka z drutu stalowego ocynkowanego @ 3 mm, oczka 5x5 cm 1 powinna
odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez BN-83/5032-02,
— shupki @ 50 mm z rur stalowych
— elementy metalowe potaczeniowe,

— materiaty do wykonania fundamentéw betonowych ,,na mokro” beton minimum B15
wedtug PN-B-06250.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w W0O.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania ogrodzenia

Ustawienie ogrodzenia wykonuje si¢ w zasadzie r¢cznie, przy uzyciu drobnego
sprzetu pomocniczego, jak: szpadle, dragi stalowe, miotki, obcegi, wyciagarki do
napinania linek i siatki, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w WO.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
Transport materiatow moze odbywac si¢ dowolnymi srodkami transportu
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w WO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonania ogrodzen

Przed wykonaniem wlasciwych robot ogrodzeniowych nalezy wytyczy¢ trase
ogrodzenia 1 miejsca ustawien w terenie na podstawie dokumentacji projektowej, ST
lub wskazan Inzyniera.

Do podstawowych czynnosci, objetych niniejsza ST naleza:

— wykonanie doléw pod stupki,

— wykonanie fundamentow betonowych pod stupki i furtki,

— ustawienie stupkow,

— wykonanie wtasciwego ogrodzenia (rozpigcie siatki metalowe;j).

5.3. Wykonanie dotow pod stlupki

Jesli dokumentacja projektowa, ST lub Inzynier nie podaje inaczej, to doty pod
stupki powinny mie¢ wymiary w planie, co najmniej o 20 cm wigksze od wymiarow
stupka, a glebokos¢ od 0,8 do 1,2 m.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy
wykona¢ doty pod stupki narozne, bramowe 1 na zalamaniach ogrodzenia, a nastgpnie
dokona¢ podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odlegtosci:

a) dla siatki po od 3 do 6 m, z tym, ze przy wysokosci siatki przekraczajacej 2,2 m- po
ok.2 m,

b) dla ogrodzenia z segmentéw stalowych - réwne dhlugosciom poszczegdlnych
segmentow,

1 w takich odleglto$ciach wykona¢ doty pod stupki posrednie.

Nalezy dazy¢, aby odlegtosci migdzy stupkami posrednimi byty jednakowe we
wszystkich odcinkach ogrodzenia.

5.4. Wykonanie fundamentow betonowych

Stupki moga powinny by¢ osadzone w betonie utozonym w dotku albo
oprawione w bloczki betonowe formowane na terenie budowy i1 dostarczane do miejsca
budowy ogrodzenia. Po uzyskaniu akceptacji Inzyniera, stupki betonowe moga by¢
oblozone kamieniami lub gruzem i przysypane ziemia.

Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napetni¢ otwor mieszanka betonowa
odpowiadajaca wymaganiom betonu minimum B15. Do czasu stwardnienia betonu
stupek nalezy podeprzec.

Fundament betonowy wykonywany ,,na mokro”, w ktorym osadzono stupek,
mozna wykorzystywac do dalszych prac (np. napinania siatki) co najmniej po 7 dniach
od ustawienia stupka w betonie, a jesli temperatura w czasie wykonywania fundamentu
jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj 1 sposéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢
pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac¢ si¢ na jednakowe;j
wysokosci. Stupki z rur powinny mie¢ zaspawany gorny otwor rury.
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Stupki koncowe, narozne, bramowe oraz stojace na zatamaniach ogrodzenia o
kacie wigkszym od 15° nalezy zabezpieczy¢ przed wychylaniem si¢ uko$nymi stupkami
wspierajacymi, ustawiajac je wzdhuz biegu ogrodzenia pod katem okoto od 30 do 45°.
Zamiast uko$nych stupkoéw wspierajacych, mozna przy ogrodzeniowych stupkach
zelbetowych zastosowal, za zgoda Inzyniera, bloczki oporowe (betonowe Ilub
kamienne) osadzone w czasie ustawiania stupka w dole.

Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢ przystosowane do umocowania na
nich linek usztywniajacych przez posiadanie odpowiednich uszek lub otworéw do
zaczepOw 1 hakow metalowych. Stupki koncowe, narozne i bramowe powinny by¢
dodatkowo przystosowane do umocowania do nich siatki.

5.6. Montaz ogrodzenia

Montaz ogrodzenia nalezy wykona¢ zgodnie z opracowanymi przez Wykonawce
rysunkami technicznymi ogrodzenia i zaakceptowanym przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje inaczej, to zaleca si¢ stosowanie
jednakowych odleglosci migdzy stlupkami, w celu zachowania mozliwie jednego
wymiaru ramy. Krétsze segmenty mozna wykonaé¢ przy naroznikach i bramach. Gorne
krawedzie segmentdw ogrodzenia powinny by¢ zawsze poziome.

Przeswity miedzy segmentami a stupkiem nie powinny by¢ wigksze niz 8 do 10
cm.

5.7. Wykonanie spawanych zlacz elementow ogrodzenia

Ztacza spawane elementow ogrodzenia powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-
M-69011 [27].

Wytrzymato$¢ zmeczeniowa spoin powinna wynosi¢ od 19 do 32 MPa.
Odchytki wymiaréw spoin nie powinny przekracza¢ + 0,5 mm dla grubosci spoiny do 6
mm i+ 1,0 mm dla spoiny powyzej 6 mm.

Odstep, w ztaczach zaktadkowych 1 naktadkowych, pomiedzy przylegajacymi
do siebie ptaszczyznami nie powinien by¢ wigkszy niz I mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w WO.00.00 ST ,,Wymagania
og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow
za$wiadczenie o jako$ci (atesty) oraz wykona¢ badania materialdow przeznaczonych do
wykonania robét 1 przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
Do materiatow, ktorych producenci sa zobowiazani (przez wiasciwe normy PN i
BN) dostarczy¢ zaswiadczenie o jakosci (atesty) naleza:
— siatki ogrodzeniowe,
— liny stalowe,
— rury i ksztattowniki na stupki,
— drut spawalniczy,
— prety zbrojeniowe,
— beton na tawy fundamentowe,
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Do materiatow, ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca naleza
materialy do wykonania fundamentow betonowych ,na mokro”. Uwzgledniajac
nieskomplikowany charakter robdt fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier
moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét

6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowg z zaswiadczeniem o jako$ci
(atestem) producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiarow.
Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikow powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 1.
6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:
a) zgodno$¢ wykonania ogrodzenia z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary),
b) prawidlowos¢ wykonania dotow pod stupki,
¢) poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki,
d) poprawno$¢ ustawienia stupkow,
e) prawidlowo$¢ wykonania i montazu siatki oraz segmentéw ogrodzeniowych.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy niespelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich
punktach ST zostana przez Inzyniera odrzucone.

Wszystkie elementy lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazuja odstepstwa od
postanowien ST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w W0.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa ogrodzenia jest m (metr).
Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w W0O.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne wustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w  WO.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena 1 m ogrodzenia obejmuje:

— opracowanie rysunkow ogrodzenia,

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— zakup 1 dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji ogrodzenia oraz
materiatow pomocniczych,

— wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych,
— ustawienie slupkoéw osadzonych w gruncie na fundamencie z betonu wylewanego na
mokro,

— rozpiecie siatki,

— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06250
2. PN-B-06251
3. PN-B-06712
4. PN-H-04651
5. PN-H-74219
6. PN-H-74220
7. PN-H-82200
8. PN-H-97051
9 PN-H-97053

Beton zwyktly

Roboty betonowe 1 zelbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu

Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci
korozyjnej srodowisk

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogodlnego
zastosowania

Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia

Cynk

Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa 1
zeliwa do malowania. Ogélne wytyczne

Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych.



