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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST — 02 Roboty przygotowawcze

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST-02
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej SST-02 (zwanej dalej SST) sa

wymagania dotyczace wykonania i odbioru rebdt _przvgotowawezych  zwigzanvelh 7 budowaq

ulicy wchodzacych w zakres zadania pod nazwa:

~-Vodernizacja drogi gminnej i budowa kanalizacji deszczowej w msc.
Idzbark, Gmina Ostroda.”

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia niezbednych
przewidzianych w projekcie budowlanym robdt przygotowawezych w czasie budowy ulicy i obejmuja:

a) rozbiorka iodtworzenie drog z plyt zelbetowych - 450,00 m2;
b) rozbiorka nawierzehni z brukowea -2 065,00 m2;
c) rozbidrka nawierzchni asfaltowych - 9,00 m2;
d) rozbiorka podbudowy - 9,00 m2
e) rozbidrka i odtworzenie ogrodzen - 35,00 m2
f) usuniecie humusu -3 290,00 m2

Szezegblowy zakres , rodzaj i ilosci rob6t podano w przedmiarze tobot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskini
normami oraz z definicjami podanymi w OST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST-00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysteptyjq.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST -00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.



3.2, Sprzet wykonania rozbiorek

3.3. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajgeej sie do
powtornego uzycia nalezy stosowac:
— rowniarki,
— spycharld,
— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidfowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglosé wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtdrnego
uzycia, nalezy stosowac:
— noze do cigcia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,
— lopaty 1 szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgee transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST-00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace warto$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposab nie powodujgey ich uszkodzen.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszeza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié
transportem samochodowym. Wybdr Srodka transportu zalezy od odleglodei, warunkow lokalnych i
przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do
powtormego zastosowania, powinna ona byé transportowana w sposéb nie powodujacy uszkodzef.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST-00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 5,
5.1. Roboty przyvgotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych nalezy:

- teren ogrodzic€ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowac isiniejace zasilanie w energig elektryczna, insialacje teletechniczng i wodno-
kanalizacyjna oraz wszelkie istniejgce uzbrojenie.

5.3. Roboty rozbidrkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 1. (Dz.U.

Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podezas wykonywania robot

budowlanych.

5.3.1. Obiekty drogowe :

(1) Przeznaczone do rozbiorki elementy konstrukcyjne z betonu rozebra¢ recznie lub
mechanicznie. Materialy posegregowac i odniesé lub odwiezé na miejsce sktadowania.




(2) Po odwiezieniu gruzu teren wokél obiektu oczyscié z resztek pozostawionych
materialow i odpadow;
5.3.2. Obiekty zewnetrzne :

(1) Elementy istniejacej nawierzchni drogowej (krawezniki) nalezy rozebra¢ mechanicznie
lub recznie z jednoczesnym zaladunkiem i odwozem na wskazane przez zamawiajgcego
migjsce.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i lazewow oraz do innych czynnosei okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé wykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W
wyjatkowyeh sytuacjach, gdy zastosowanic maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubosé
warstwy humusu, sgsiedziwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robét, jako
uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach
okre§lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubosé zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosei jego zalegania, wysokosci nasypi,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powimna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST Tub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawg do rozliczenia czynnodei zwiagzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjgty humus nalezy skladowac¢ w regulamnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddw i
bezpogdrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest
pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory nie
spowoduje jej uszkodzen i przechowywaé w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cigé w regularne,
prostokatne pasy o szerokosci okolo 0,30 meira lub w kwadraty o dlugodci boku okolo 0,30 metra.
Grubos¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dgzy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej damniny. Jezeli darnina przed powtdrnym
wykorzystaniem musi by¢ skladowana, to zaleca sig jej rozlozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak
migjsca na takie rozlozenie darniny, to nalezy ja magazynowaé w regularnych pryzmach. W porze
rozwoju roslin darnine nalezy skiadowaé w warstwach trawg do dolu, W pozostalym okresie darning
nalezy skladowa¢ warstwami na przemian trawa do gory i trawa do dolu. Czas skladowania darniny
przed wbudowaniem nie powinien przekraczaé 4 tygodni.

Daming nie nadajacg si¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST Iub przez [nzyniera,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kentroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakodci robot podano w OST-00 ,,Wymagania ogdlne” Pkt 6.



6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw oraz humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnodci usuniecia roglinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania doldw oraz usuniecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiarua robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Tednostka obmiarows robét zwigzanych z usunieciem drzew i krzakdw jest:
— dla drzew - 1 sztuka
dla krzakow - lheldtar
dla humusu - 1m2

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbiorun robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbior robét zanikajgcyeh i ulegajacych zakryeiu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podiega sprawdzenie doléw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgcee podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platmosci podano w OST-00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedhig plkt 7.
Cena wykonania robdt obejmuje:
— wyciecie 1 wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na kore drzewna,
wzglednie spalenie na miejscu pozostatodei po wykarczowaniu,
- zasypanie dolow,
~ uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
— zdjgcie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odklad;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujg.



